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Rozwdj kompetencji naukowych i zawodowych studentéw Wydziatu Mechanicznego w zakresie robotyki mobilnej,
poprzez udziat w zawodach i konferencjach miedzynarodowych.

Celem projektu jest propagowanie wérdd studentow tematyki kosmicznej oraz rozwoj ich umiejetnosci w samodzielnym
tworzeniu konstrukcji robotycznych przeznaczonych do konkretnych zastosowan oraz ich badaniu i testowaniu.

Celem gtéwnym projektu jest udziat studentéow w drugiej edycji prestizowych zawodoéw Canada International Rover
Challenge 2018 w Drumheller w Kanadzie. Poza tym studenci z tazikiem wezmg udziat w trzech zawodach z zakresu
robotyki mobilnej (Robotic Day 2018 w Pradze, RoboChallenge 2017 w Bukareszcie oraz European Rover Challenge 2018).

Projekt zaktada takze umozliwienie studentom zaprezentowania swoich osiagnie¢ na konferencjach zwigzanych z tematyka
robotdw mobilnych. Planowane jest zwiekszenie nacisku na aspekt naukowy projektu poprzez przygotowanie serii artykutow
i ich zaprezentowanie na migdzynarodowych konferencji po$wigconych zagadnieniom robotyki i mechatroniki (ICCC 2018,
EM 2018, MMAR 2018, Biomdlore 2018). W konferencjach udziat wezma przedstawiciele zespotu odpowiedzialni za
przygotowanie danego artykutu czy posteru wraz z opiekunem.

Projekt nowego robota bedzie rozwinigciem poprzednich projektow (taziki: Hyperion i Hyperion 2, #next oraz RED), ktory ma
sprostaé stale rosngcemu poziomowi trudno$ci zawodéw URC. Nowym elementem w zawodach URC jest przejazd w petni
autonomiczny.



