
grupa ćw.

godzina

1  8.15 -  9.00 Lab. Robotyki WM-617 J. T. Sienkiewicz

2  9.15 - 10.00 J. T. Sienkiewicz WM-617 Lab. Robotyki

3 10.15 - 11.00 T. Huścio

4 11.15 - 12.00 WM-301 Systemy sterowania w czasie rzeczywistym    (SSwCRz)

PN 5 12.15 - 13.00

6 13.15 - 14.00

7 14.15 - 15.00 A. Koszewnik WM-449

8 15.05 - 15.50

9 16.00 - 16.45

10 16.50 - 17.35

11 17.40 - 18.25

1  8.15 -  9.00 Prog. Robotów proj. WM-355 J. T. Sienkiewicz Programy użytkowe w automatyce   proj. Lab. KSP WM-403 M. Ostaszewski

2  9.15 - 10.00 J. Tołstoj-Sienk. WM-201 Programowanie robotów L. Ambroziak WM-238 M. Ostaszewski WM-403 Lab. KSP

3 10.15 - 11.00 lab. Progr. Robotów WM-441 J. T Sienkiewicz Lab. KSP WM-403 M. Ostaszewski Programy użytkowe w automatyce   proj.

4 11.15 - 12.00 J.T Sienkiewicz WM-441 Lab. Progr. Robotów M. Ostaszewski WM-403 Lab. KSP L. Ambroziak WM-355

WT 5 12.15 - 13.00 WM-403 M. Ostaszewski WIZUALIZACJA PROCESÓW J. Tołstoj Sienkiewicz

6 13.15 - 14.00 Lab. KSP K. Dzierżek WM-301  + MSM V WM-617 Lab. Robotyki

7 14.15 - 15.00 WYCHOWANIE FIZYCZNE 14.00 - 15.30 WYCHOWANIE FIZYCZNE 14.00 - 15.30

8 15.05 - 15.50 Sala Gier I     ACS Siłownia     ACS

9 16.00 - 16.45 j. niemiecki (grup międzywydziałowa)

10 16.50 - 17.35 A.Kuźmicz CNK-I/1

11 17.40 - 18.25

12 18.30 - 19.15

1  8.15 -  9.00 j. angielski j. angielski j. angielski

2  9.15 - 10.00 M. Komarewska CNK-I/13 M. Śleszyńska CNK-II/17 B. Smolarczyk CNK-I/2

3 10.15 - 11.00 Lab. Robotyki WM-617 J. T. Sienkiewicz j. rosyjski (gr. Międzykier.) Programy użytkowe w automatyce   proj. Wizualizacja procesów    proj.

4 11.15 - 12.00 J. T. Sienkiewicz WM-617 Lab. Robotyki I. Kamińska CNK-I/14 L. Ambroziak WM-355 M. Ostaszewski WM-403

5 12.15 - 13.00

6 13.15 - 14.00 W. Kołodziejczyk WM-449

ŚR 7 14.15 - 15.00

8 15.05 - 15.50

9 16.00 - 16.45 SSwCRz    proj.

10 16.50 - 17.35 S. Romaniuk WM-403

11 17.40 - 18.25 SSwCRz    proj.

12 18.30 - 19.15 S. Romaniuk WM-403

1  8.15 -  9.00 Wizualizacja procesów    proj. Lab. Urządzeń automatyki

2  9.15 - 10.00 M. Ostaszewski WM-403 A. Kotowski WM-402a

3 10.15 - 11.00 Przet. i filtracja sygn. pom. WM-346 J. Pauk Wizualizacja procesów    proj. Robotyka   proj. WM-601 W. Kołodziejczyk

CZ 4 11.15 - 12.00 J. Pauk Przetwarzanie i filtracja sygn. pom. proj. M. Ostaszewski WM-403 W. Kołodziejczyk WM-601 Robotyka  proj.

5 12.15 - 13.00 Robotyka   proj. WM-601 W. Kołodziejczyk Wizualizacja procesów    proj. Lab. Urządzeń automatyki

6 13.15 - 14.00 W. Kołodziejczyk WM-601 Robotyka  proj. M. Ostaszewski WM-403 A. Kotowski WM-402a

7 14.15 - 15.00 Komputerowe systemy pomiarowe      (KSP)

8 15.05 - 15.50 M. Ostaszewski WM-301

9 16.00 - 16.45

10 16.50 - 17.35

1  8.15 -  9.00 

2  9.15 - 10.00 A. Mystkowski WM-447

3 10.15 - 11.00 Lab. Urządzeń automatyki SSwCRz    proj.

4 11.15 - 12.00 A. Kotowski WM-402a S. Romaniuk WM-403

PT 5 12.15 - 13.00 Lab. Urządzeń automatyki SSwCRz    proj.

6 13.15 - 14.00 A. Kotowski WM-402a S. Romaniuk WM-403

7 14.15 - 15.00 Lab. Urządzeń automatyki

8 15.05 - 15.50 A. Kotowski WM-402a

9 16.00 - 16.45
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