2018/2019

AR sem.V (zimowy)

grupa ¢w.

RM

AilP

godzina

PN

8.15 - 9.00

9.15 -10.00

Lab.

Robotyki WM-617. fefkiewicz|

WM-617

o, 7.5

Lab. Robotyki

10.15 - 11.00

11.15 - 12.00

T. Huscio

WM-301 Systemy sterowania w czasie rzeczywistym (SSwCRz)

12.15 - 13.00

13.15 - 14.00

14.15 - 15.00

15.05 - 15.50

URZADZENIA AUTOMATYKI

A. Koszewnik WM-449

© ||~ |o|o|sfw|n |~

16.00 - 16.45

16.50 - 17.35

e

17.40 - 18.25

8.15 - 9.00

Prog. Robot6w proj. WM-355 —Sienkiewicz|

9.15 -10.00

| Tolstor —WM-201__Progr

L. Ambroziak

Programy uzytkowe w automatyce proj.

taszewski
Lab. KSP

M

| Lab. KSP

WM-403

WM-238 WM-403

10.15 - 11.00

11.15 - 12.00

lab. Progr. Robota (WM-441 J. T Sierkiewicz|
LTSt i WM-441 ab. Progr. &

Lab. KSP
 Ostaszewski

WM-403 |

WM-403 aszewski

Lab. KSP

Programy uzytkowe w automatyce proj.

12.15 - 13.00

13.15 - 14.00

WM-403 -Ostaszewskil
tabKSP,

L. Ambroziak WM-355
T

WIZUALIZACJA PROCESOW

K_Dzierzek

WM-301

J. terkiewicz
+MSM V WM-617 Lab. Robotykii

14.15 - 15.00

WYCHOWANIE FIZYCZNE

15.05 - 15.50

14.00 - 15.30
Sala Gier |

14.00 - 15.30

ACS Sitownia

WYCHOWANIE FIZYCZNE
ACS

o[l [- [ |-

o

16.00 - 16.45

16.50 - 17.35

17.40 - 18.25

)

18.30 - 19.15

(grup m

wa)

j
| A.Kuzmicz CNK-I/1

SR

8.15 - 9.00

je

9.15 -10.00

M. Komarewska CNK-1/13

j. angielski
M. Sleszynska

| j. angielski

CNK-I1/17 B. Smolarczyk CNK-1/2

10.15 - 11.00

Lab. Robotyki

11.15 - 12.00

J, WM-617

Gewicz|j. rosyjski

WM-617. -8t

Lab. Robotyki|l. Kaminska

Programy uzytkowe w automatyce proj.
L. Ambroziak WM-355

(gr. Migdzykier.)

Wizualizacja proceséw  proj.
CNK-I14 i

M. O:

WM-403

12.15 - 13.00

13.15 - 14.00

ROBOTYKA

W. Kotodziejczyk WM-449

14.15 - 15.00

15.05 - 15.50

16.00 - 16.45

2o fol~]ofo]a]o o]~

16.50 - 17.35

17.40 - 18.25

SSWCRz proj.

)

18.30 - 19.15

S. Romaniuk WM-403

| SSWCRz proj.

S. Romaniuk WM-403

cz

8.15 - 9.00

proces6w proj.

9.15 -10.00

M. O: WM-403

Lab.
A

. Urzadzen automatyki

Kotowski WM-402a

10.15 - 11.00

Przet. i filtracja sygn. pom. 346 J. Pauk|

11.15 - 12.00

rzetwarzanie i filtracja sygn. pom. proj.

Wizualizacja proceséw proj.
M. O: i

w

Robotyka proj. 1 Ziejczyk

WM-403 WM-601

Jczy!

12.15 - 13.00

Robotyka proj.

13.15 - 14.00

W WM-601

WM-601

Robotyka proj.

Robotyka proj.

JLab. u
| A. Kotowski

Ziejczyk |Wizualizacja proceséw proj.

M. O:

WM-403 WM-402a

14.15 - 15.00

Komputerowe systemy pomiarowe  (KSP)

15.05 - 15.50

M. Ostaszewski

WM-301

©|®|~|o|o|s|wn|=

16.00 - 16.45

o

16.50 - 17.35

PT

8.15 - 9.00

9.15 -10.00

PROGRAMY UZYTKOWE W AUTOMATYCE

A. Mystkowski WM-447

10.15 - 11.00

Lab. Urzadzen automatyki

11.15 - 12.00

A. Kotowski WM-402a

SSWCRz proj.

S. Romaniuk W

M-403

12.15 - 13.00

Lab. Urza

13.15 - 14.00

14.15 - 15.00

A. Kotowski

dzen automatyki
WM-402a

15.05 - 15.50

© ||~ oo s fw|n |~

16.00 - 16.45

SSWCRz proj. |
S. Romaniuk WM-403
Lab. Urzadzen automatyki |
A. Kotowski WM-402a

WM- Wydziat Mechaniczny
CNK- Centrum Nowoczesnego Ksztalcenia

poziom budynku / nr sali




