MiBM, 2. stopien, semetr Il

rok 2018/2019, semestr zimowy

specjalnos$¢

- MilsS PS
godzina
1 8.15- 9.00 MECHANIKA MATERIALOW
2 9.15-10.00 D. Perkowski WM-320
3 10.15-11.00 |MODELOWANIE PROCESOW CIEPLNO-PRZEPLYWOWYCH SYSTEMY NAPEDOWE POJAZDOW (SNP)
PN 4| 11.15-12.00 |J. Gosci WM-206 Z. Kaminski WM-201
5| 12.15-13.00 MPCP - proj. Systemy napedowe pojazdow - proj.
6 | 13.15-14.00 |J. Goscik WM-357 Z. Kaminski WM-259
7| 14.15-15.00 MPCP - proj.
8 | 15.05-15.50 J. Goscik WM-357
1 8.15- 9.00 METODY DOSWIADCZALNE W MECHANICE Systemy napedowe poj. - lab. Systemy napedowe poj. - lab.
2 9.15 - 10.00 R. Uscinowicz WM-320 J.C.,ZK., D.S. J.C.,ZK., D.S.
3| 10.15-11.00 W Systemy prow. poj. - lab. WM-50;195M Systemy prow. poj. - lab. WM-50;195M
wrl Al 11:15-12.00 R. Tr J.C., TEMY PROWADZENIA POJAZDOW]J-C.. TEMY PROWADZENIA POJAZDOW]
5| 12.15-13.00 |Mechatronika - proj WM-238 mczuk| Badania i diagnostyka poj. - lab. Badania i diagnostyka poj. - lab.
6| 13.15-14.00 |R. imczuk WM-238 Mechatronika - proj.|J.C., ZK., D.S. J.C.,ZK,D.S.
7 | 14.15-15.00 [INZYNIERIA ODWROTNA I TECHNIKI PROTOTYPOWANIA (IOf A Bajkowski
8 | 15.05-15.50 Mechanika materiatéw - éw.
1 8.15- 9.00 MDwM - lab. I0iTP - proj. SYSTEMY AUTOMATYZACJI W POJAZDACH
2 9.15-10.00 |A.A.,E.B.,,AT., R.U. WM-545]|A. Werner WM-546 J. Czaban WM-206
3| 10.15-11.00 Praca przejsciowa MDwM - lab. Wban
SR 4| 11.15-12.00 |t. Derpenski WM-257]A.A, E.B., AT, R.U. WM-545|J. C. y y we w technice motoryzacyijnej - proj.
5| 12.15-13.00 Praca przejsciowa
6 | 13.15-14.00 L. Derpenski WM-357
7 14.15-15.00
8 15.05 - 15.50
1 8.15- 9.00 |ZAAWANSOWANE SYSTEMY Cax EKSPLOATACJA POJAZDOW WM-314 D. Szpica
2| 9.15-10.00 m WOW
3| 10.15-11.00 METODA ELEMENTOW SKONCZONYCH Eksploatacja pojazdéw - lab. Eksploatacja pojazdéw - lab.
cz 4| 11.15-12.00 t. Derpenski WM-314 A. Borawski, D. Szpif:a i A. Borawski, D. Szpica i
5| 12.15-13.00 I0iTP - proj. MES - proj. BEZPIECZENSTWO | INZYNIERIA RUCHU POJAZDOW (E )
6 | 13.15-14.00 |A. Werner WM-546|t.. Derpenski WM-257 A. Borawski WM-320
7| 14.15-15.00 MES - proj. Bezpieczenstwo i inzynieria ruchu poj. - proj. WM-3 _Borawski
8 15.05-15.50 [t. Derpenski WM-257 A. B WM-301 UKLADY JEZDNE | NOSNE POJAZDOW|
1 8.15- 9.00 Zaaw. syst. CAx- proj. ZTPiOK - proj. Praca przejsciowa
2 9.15-10.00 |J. Szusta WM-257|A. Adamowicz WM-259 J. Czaban WM-357
3| 10.15-11.00 ZTPiOK - proj. Zaaw. syst. CAx- proj. BADANIA | DIAGNOSTYKA POJAZDOW (E)
PT 4| 11.15-12.00 |A. Adamowicz WM-259|J. Szusta WM-257 J. Czaban WM-201
5| 12.15-13.00 ZAAWANSOWANE TECHNIKI PROGRAMOWANIA | OPTYMALIZACJI KONSTRUKCJI (ZTPIOK) Systemy automatyz. w poj. - lab.
6 | 13.15-14.00 A. Adamowicz WM-204 J. Czaban
7 | 14.15-15.00 Systemy automatyz. w poj. - lab.
8 | 15.05-15.50 J. Czaban

WM - Wydziat Mechaniczny

Laboratoria z przedmiotow:

systemy prowadzenia pojazdow prowadza: J. Czaban, Z. Kaminski - HALA POJAZDOW
badania i diagnostyka pojazdéw prowadza: J. Czaban, Z. Kaminski, D. Szpicab - HALA POJAZDOW
eksploatacja pojazdéw prowadza: A. Borawski, D. Szpica - HALA POJAZDOW
systemy napedowe pojazdéw prowadza: J. Czaban, Z. Kaminiski, D. Szpica - HALA POJAZDOW
systemy automatyzacji w pojazdach prowadzi: J. Czaban - HALA POJAZDOW

Laboratorium przedmiotu metody doswiadczalne w mechanice (MDwM) - WM-545, prowadza: A. Adamowicz, E. Bura, A. Tomczyk, R. Uscinowicz



