UCHWALA NR 261/XV/XV/2018
Senatu Politechniki Bialostockiej
z dnia 24 maja 2018 roku

> w sprawie okreSlenia efektéw ksztalcenia dla studiow o profilu ogélnoakademickim
prowadzonych w Politechnice Bialostockiej na kierunku automatyka i robotyka
pierwszego stopnia

Senat Politechniki Bialostockiej, dzialajac na podstawie art. 11 ust. 1 i art. 62 ust. 1 ustawy
z dnia 27 lipca 2005 roku Prawo o szkolnictwie wyzszym (Dz. U. z 2017 r. poz. 2183,
z pozn. zm.) oraz § 48 ust. 1 pkt 8 Statutu Politechniki Bialostockiej, postanawia:
§1
Okresli¢ efekty ksztalcenia na kierunku automatyka i robotyka obowigzujace od roku
akademickiego 2018/2019 dla studiéw stacjonarnych i niestacjonarnych pierwszego stopnia
0 ogbélnoakademickim profilu ksztalcenia, przyjgtego do prowadzenia przez Wydzial
Mechaniczny Politechniki Biatostockiej, wraz z przypisaniem go do:
1) obszaru i dziedziny nauk technicznych;
2) dyscyplin: automatyka i robotyka, budowa i eksploatacja maszyn, mechanika,
zgodnie z zalgcznikiem do uchwaly.
§2

Uchwata wchodzi w zycie z dniem podjecia.

REKTQ

prof. dr hgb. inz. Lech Dzienis




Zalacznik do Uchwaty Nr 261/XV/XV/2018 Senatu PB

OPIS ZAKLADANYCH EFEKTOW KSZTALCENIA
KIERUNKU AUTOMATYKA I ROBOTYKA
STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA — PROFIL OGOLNOAKADEMICKI

Objasnienia oznacze:

ARl — kierunkowe efekty ksztalcenia na kierunku automatyka i robotyka
A\ - kategoria wiedzy
U — kategoria umiejetnosci
K — kategoria kompetencji spotecznych
01, 02, i kolejny — numer efektu ksztalcenia
Odniesienie
do kws‘lliﬂkacji Odniesienie do
uzyskiwanych o
Efekty ksztalcenia dla kierunku studiow na poziomie 6 zgodnie ,"°'“‘f°'°'l:i°"
automatyka i robotyka x charakterystykami | "Meret
Symbol , . L, . ’ . drugiego stopnia PRK
Po ukonczeniu studiéw pierwszego stopnia na [~ Rozp. MNiSW z dnia 26 wrzesnia 2016 r.,
kierunku automatyka i robotyka absolwent: | Dz U.poz 1594) oraz charakterystykami
pierwszego stopnia (Ustawa z dnia 22
grudnia 2015 r. o Zintegrowanym Systemie
Kwalifikacji z péZn. zm.)
WIEDZA: zna i rozumie
AR1_WO01|podstawowe procesy zachodzace w cyklu zycia
e tere s . . P6S WG,
urzadzen, obiektow i systeméw automatyki i P6S WG
. P6U W
robotyki
AR1 WO02|w zaawansowanym stopniu wybrane zagadnienia
w zakresie matematyki, fizyki, mechaniki, a takze
modele matematyczne i fizyczne oraz zaleznosci P6S_WG,
. .. e P6S_WG
mi¢dzy nimi niezbedne do opisu zjawisk i P6U W
proces6w fizycznych wystepujacych w
zagadnieniach automatyki i robotyki
AR1_WO03|metody i systemy pomiarowe oraz narzedzia
o . . . . P6S WG,
technik informacyjnych i komunikacyjnych p 6I—J W P6S_ WG
stosowane w systemach automatyki i robotyki -
AR1_WO04|sposoby doboru i stosowania odpowiednich
metod i narzedzi inzynierskich, Zrédet informacji
. . . . P6S_WG,
oraz ich wykorzystania do formutowania 1 p 6I—J W P6S WG
rozwigzywania podstawowych probleméw -
automatyki i robotyki oraz wyciagania wniosko6w
AR1 WO05|zagadnienia z zakresu teorii obwodow
. , . P6S_WG,
elektrycznych, dziatania urzadzen elektrycznych i p 6I_J W P6S WG
elektronicznych, teorii sygnatéw i wybranych -




zjawisk towarzyszace funkcjonowaniu systemow
automatyki i robotyki

AR1_WO06

podstawy rysunku technicznego, konstruowania
urzagdzen mechanicznych, w tym doboru

materiatéw konstrukcyjnych na ich elementy, P6S_WG,

. . . .. P6S WG
zasady projektowania systemow automatyki i P6U W -
robotyki oraz wspomagajace narzg¢dzia
inzynierskie i metody komputerowe

AR1 WO07|praktyczne przyktady implementacji metod
stosowanych do rozwigzywania typowych P6S WG, P6S WG
problemé6w inzynierskich w zakresie automatyki i P6U W -
robotyki

AR1 WO08|podstawowe ekonomiczne i prawne zasady
tworzenia i rozwoju form indywidualnej P6S WK
przedsigbiorczosci a takze zasady komunikacji p 6[—J W ’ P6S WK
interpersonalnej i spolecznej oraz zasadnicze -
dylematy wspdiczesnej cywilizacji

AR1 WO09|zasady ochrony wiasnosci przemystowej i prawa
autorskiego oraz podstawowe zasady P6S WK,

. , Sy .. P6S_ WK
bezpieczenstwa i higieny pracy obowigzujgce na P6U W -
stanowiskach pracy i nauki

AR1 W10|metody planowania pracy samodzielnej i w
zespole, potrzeby podnoszenia swoich P6S WK, P6S WK
kwalifikacji oraz metody wnioskowania i P6U W -
przedstawiania swoich opinii
UMIEJETNOSCI: potrafi
AR1 UO1 |wykorzystywaé¢ wiedze z r6znych dziedzin nauki
do analizy, formulowania i rozwiazywania P6S_UW,

. ) ) P6S_UW
ztozonych lub nietypowych problemoéw P6U U -
automatyki i robotyki

AR1 U02 |wlasciwie dobiera¢ zrodta oraz informacje w nich
arte, dok ¢ ich krytycznej anali P6S_UW,
zaw e, dokonywac¢ ic ocen,y3 ycznej analizy P6U U P6S UW
i syntezy oraz wykorzystywac je do -
rozwigzywania probleméw natury technicznej
AR1 UO03 |dobiera¢ oraz stosowaé¢ whasciwe metody i
dzi ¢ techniki P6S UW,
flarzc-; ia, .w ym zaaYvansc.)wane echniki P6U U P6S UW
informacyjno-komunikacyjne w systemach - -
automatyki i robotyki
AR1 U04 |planowa¢ i przeprowadzaé eksperymenty, w tym
pomiary i symulacje komputerowe, interpretowac P6S UW,
ol e . P6S UW
uzyskane wyniki i wycigga¢ wnioski, formutowa¢ P6U U -

opinie




ARI_U05

dokonywaé wstepnej oceny ekonomicznej
proponowanych rozwigzan, podejmowanych
dzialaf inzynierskich, dostrzega¢ ich aspekty

systemowe i pozatechniczne oraz oceniac i P6S_UW, P6S UW
dokonywa¢ krytycznej analizy sposobu P6U U -
funkcjonowania istniejacych rozwigzan
technicznych w urzadzeniach, obiektach i
systemach automatyki i robotyki
AR1_UO06 |zaprojektowaé zgodnie z zadang specyfikacjg oraz
. . . P6S_UW,
wykona¢ proste urzadzenie, obiekt lub system p 6I_J U P6S UW
automatyki i robotyki -
AR1 UO07 |zaprojektowaé system sterowania wybranego P6S UW, P6S UW
procesu przemystowego P6U U -
AR1_UO8 |obserwowa¢ i interpretowa¢ otaczajace zjawiska,
komunikowaé si¢, wymienia¢ opinie, w tym bra¢ P6S UK,
udzial w specjalistycznej debacie z zakresu P6U U
automatyki i robotyki
AR1_U09 |postugiwa¢ si¢ jezykiem obcym co najmniej na
poziomie B2 Europejskiego Systemu Opisu
Ksztalcenia Jezykowego, w tym porozumiewac
si¢ w miedzynarodowym $rodowisku P6S UK,
inzynierskim, czyta¢ ze zrozumieniem publikacje P6U_U
naukowe, karty katalogowe, noty aplikacyjne,
instrukcje obstugi i inne dokumenty dotyczace
urzadzen i systeméw automatyki i robotyki
AR1_U10 |planowa¢, organizowaé prace indywidualng, w
. . . P6S_UO,
zespole oraz planowa¢ swoje doskonalenie -
. . P6S_UU,
zawodowe, aby stale nadgzaé za trendami w ~
e .. . P6U_U
dziedzinie automatyki i robotyki -
AR1 Ul1 jstosowaé zasady bezpieczenstwa i higieny pracy P6S UW
P6S_UO P6S UW
P6U U
KOMPETENCJE SPOLECZNE: jest gotow do
AR1 KO1 |krytycznej oceny posiadanej wiedzy, podnoszenia P6S KK,
kwalifikacji zawodowych, samoksztalcenia P6S KR,
P6U_K
AR1 K02 |uznawania znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu
s e .. P6S_KK,
problemoéw inzynierskich, przyjecia -

c . . . P6S KO,
odpowiedzialnosci za realizowane zadania, p GI_J K
podporzadkowania si¢ zasadom pracy w zespole -

AR1_KO03 |wypelniania zobowigzan spofecznych, P6S_KO,
poszanowania roznorodnosci pogladéw i kultur, P6U_K




wspolorganizowania dziatalnosci na rzecz

srodowiska
AR1_KO04 |przedsiebiorczego myslenia i dziatania w P6S_KO,
wypelnianiu obowigzkéw zawodowych P6U K
AR1_KO05 |zachowania si¢ w sposéb profesjonalny,
. . . L. P6S KR,
przestrzegania zasad etyki zawodowej, dbatosci o p 6[3 K

dorobek i tradycje zawodu inzyniera




