UCHWALA NR 263/XV/XV/2018
Senatu Politechniki Bialostockiej
Z dnia 24 maja 2018 roku

» w sprawie okrelenia efektéw ksztalcenia dla studiéw o profilu ogoélnoakademickim
prowadzonych w Politechnice Bialostockiej na kierunku mechatronika pierwszego stopnia

Senat Politechniki Bialostockiej, dziatajac na podstawie art. 11 ust. 1 i art. 62 ust. 1 ustawy
z dnia 27 lipca 2005 roku Prawo o szkolnictwie wyzszym (Dz. U. z 2017 r. poz. 2183,
z pézn. zm.) oraz § 48 ust. 1 pkt 8 Statutu Politechniki Biatostockiej, postanawia:
§1
Okresli¢ efekty ksztalcenia na kierunku mechatronika obowiazujace od roku akademickiego
2018/2019 dla studiéw stacjonarnych i niestacjonarnych pierwszego stopnia
o ogblnoakademickim profilu ksztalcenia, przyjetego do prowadzenia przez Wydziat
Mechaniczny Politechniki Biatostockiej, wraz z przypisaniem go do:
1) obszaru i dziedziny nauk technicznych;
2) dyscyplin: budowa i eksploatacja maszyn, mechanika, informatyka, automatyka
i robotyka,
zgodnie z zalacznikiem do uchwaly.
§2

Uchwata wchodzi w zycie z dniem podjgcia.




Zalacznik do Uchwaly Nr 263/XV/XV/2018 Senatu PB

OPIS ZAKLADANYCH EFEKTOW KSZTALCENIA

KIERUNKU MECHATRONIKA

STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA — PROFIL OGOLNOAKADEMICKI

Objasnienia oznaczen:

MKI1

A
U
K

01, 02, i kolejny

— kierunkowe efekty ksztalcenia na kierunku mechatronika
— kategoria wiedzy

— kategoria umiejgtnosci

— kategoria kompetencji spolecznych

— numer efektu ksztalcenia

Symbol

Efekty ksztalcenia dla kierunku studiéw mechatronika.
Po ukonczeniu studiéw pierwszego stopnia
na kierunku studiéw mechatronika absolwent:

QOdniesienie do
kwalifikacji
uzyskiwanych | Odniesienie
na poziomie 6 do
zgodnie z kompetencji
charakterystyk |inZynierskich
ami drugiego
stopnia PRK
(Rozporzadzenie MNiSW

z dnia 26 wrze$nia 2016 r.,
Dz. U. poz. 1594) oraz
charakterystykami
pierwszego stopnia
(Ustawa z dnia 22 grudnia
2015r.)

w zaawansowanym stopniu wybrane zagadnienia w zakresie
MK]1 WO | matematyki, fizyki, elektrotechniki oraz mechaniki niezbgdne do opisu| P6U_W
L. . . . P6S_WG
1 zjawisk i proceséw fizycznych wystepujacych w  ukladach| P6S_WG -
mechatronicznych;
zasady i metody konstruowania urzadzen mechatronicznych, w tym
MK1 WO |doboru materialdéw konstrukcyjnych, projektowania zespotéw i| P6U_W
. . . . P6S WG
2 elementow  ukladéw  mechatronicznych  z  zastosowaniem| P6S_WG -
komputerowego wspomagania projektowania i wytwarzania;
zasady i metody konstruowania i testowania ukladéw sterujacych
MK1 WO urzqdzer‘uam1 mechatromciznyml, w tym. c‘loboru .komponentow P6U W
3— elektronicznych, kontroleréw, ukladow zasilajacych i napgdowych, P6S —\_V G P6S WG
projektowania prostych i zlozonych uktadéw sterowania z -
zastosowaniem technik komputerowych projektowania i wytwarzania;




metody pomiaru podstawowych wielkosci ~mechanicznych i

MK1_WO0 . . .. P6U_W
4— elektrycznych oraz metody obliczeniowe i narzedzia informatyczne, P6S ;N G P6S WG
niezbedne do opracowania i przetworzenia wynikow pomiar6w; -
MK1 WO metody 1 techr’nkl programowe‘lma, w zakre.51e nlezbgdn)'/m do P6U W
= stosowania wspoéiczesnych technik projektowania, wytwarzania oraz - P6S_WG
5 . . . P6S_WG
sterowania ukladow mechatronicznych; -
MK1_WO |metody i narzedzia z zakresu projektowania, konfiguracji, testowania| P6U_W
T . . P6S WG
6 oraz komunikacji inteligentnych systeméw mechatronicznych; P6S WG -
MK1 WO szczegok')we zagadnienia z zakre.su pro_]ektowama’, w.ytwarzama’ Il peu W
-~ testowania prostych oraz zlozonych wurzadzeni i systemow - P6S_WG
7 ] P6S_WG
mechatronicznych; -
MK1 WO |szczegblowe zagadnienia z zakresu proceséw zachodzacych w cyklu| P6U_W P6S WG
8 Zycia urzadzen i system6éw mechatronicznych; P6S_WG -
MK1 WO |szczegbtowe zagadnienia z zakresu interakcji czlowiek — maszyna w| P6U_W
. P6S_WK
9 systemach mechatronicznych; P6S WK -
MK1 W1 |metody planowania pracy samodzielnej i w zespole oraz zasady| P6U_W
. , S . P6S_WK
0 bezpieczenstwa i higieny w trakcie pracy; P6S_WK -
spoleczne, ekonomiczne i prawne zasady tworzenia i rozwoju form
MK1_W1 |indywidualnej przedsigbiorczosci, w tym zasady ochrony wlasnosci| P6U_W P6S WK
1 przemystowej i prawa autorskiego, zasady komunikacji interpersonalnej| P6S_WK -

i spolecznej oraz fundamentalne dylematy wspélczesnej cywilizacji;

pozyskiwaé informacje z literatury, baz danych i innych zrédet; potrafi

MKi“‘UO integrowaé uzyskane informacje, dokonywa¢ ich interpretacji, a takze| P6S_UW P6S_UW
wyciagaé wnioski oraz formutowaé i uzasadnia¢ opinie; P6S UK
MK1 U0 |pracowaé¢ indywidualnie i w zespole oraz opracowaé i zrealizowac P6U_U
2_ harmonogram prac; P6S_UW P6S_UW
’ P6S_UO
MK1 U0 poprawnie opracowaé dokumentacj¢ dotyczaca realizacji zadania| P6U_U
3— inzynierskiego, dyskutowaé o cechach rozwigzania  uzywajac| P6S_UW P6S_UW
specjalistycznej terminologii; P6S_UK
postugiwa¢ si¢ jezykiem obcym na poziomie B2 Europejskiego Systemu
Opisu Ksztatcenia Jezykowego pozwalajacym porozumiewac sig, czyta¢|  P6U_U :
MK1_U0 .. . . .
4 ze zrozumieniem publikacje, karty katalogowe, noty aplikacyjne,| P6S_UW P6S_UW
instrukcje obshugi urzadzen mechanicznych i narz¢dzi informatycznych| P6S_UK
oraz inne dokumenty;
wykorzystaé poznane metody i modele matematyczne, a takze stosowaé
MK1_UO |symulacje komputerowe, metody eksperymentalne do analizy i oceny| P6U_U
. . , P6S_UW
5 dziatania zespoléw mechatronicznych, w tym takze probleméw| P6S_UW -

nietypowych;




dokona¢ krytycznej analizy istniejagcych rozwigzan, oceni¢ je oraz

MK1_U0 . . . . P6U U
- zaproponowa¢ odpowiednie rozwigzanie do realizacji okreslonego - P6S UW
6 . P6S UW
zadania; -
projektowaé czesci maszyn, uklady elektroniczne i sterowania oraz cate
MK1_UO |urzadzenia mechatroniczne przeznaczone do réznych zastosowan| P6U_U P6S UW
7 uzywajac wlasciwych metod, technik i narzg¢dzi, a takze dostrzega¢ ich| P6S_UW -
aspekty pozatechniczne, w tym srodowiskowe, ekonomiczne i prawne;
MK1 U0 korzysta¢ z katalogéw oraz norm krajowych i migdzynarodowych wcelu| P6U_U
8_ dobrania odpowiednich komponentéw do projektowanego systemu| P6S_UW P6S_UW
mechatronicznego; P6S UK
MK1 U0 ] . , ce. PeU_U
9— stosowac zasady bezpieczenistwa i higieny pracy; P6S UW P6S UW
P6S_UO
oceni¢ przydatnosé rutynowych metod (analitycznych, symulacyjnych i
eksperymentalnych) i narzedzi stuzacych do rozwiazywania prostych
MK1 Ul f e P6U_U
- zadan inzynierskich, typowych dla mechaniki i budowy maszyn, - P6S UW
0 . . oy s .. . N .| P6S_UW
informatyki, elektroniki, automatyki i robotyki oraz wybiera¢ i stosowa¢ -
wlasciwe metody i narzedzia;
obserwowac, interpretowaé oraz dyskutowac na temat otaczajacych go| P6U_U
MK1_U1 |zjawisk spotecznych oraz wykorzystywac poznane teorie do analizy| P6S_UW
. . . . e P6S_UW
1 wybranych probleméw, sukcesywnie planujac poszerzanie swojej| P6S_UK -

wiedzy;

krytycznej oceny wlasnej wiedzy oraz uznania znaczenia wiedzy w

P6S_UU

MK1 KO0 . . o . . P6U_K
- rozwigzywanie probleméw interpersonalnych i spolecznych w zakresie -
1 s P6S_KK
mechatroniki; -
MK1 KO zachowam?.w sposob pro'feSJf)'nalny, prz’e.strzegam’a z?lsad etyki - P6U K
2" zawodowej i poszanowania réznorodno$ci pogladéw i kultur, dbatosci P6S ;(R
o dorobek i tradycje zawodu inzyniera mechanika; -
MK1 KO p.rzyJ¢c1a odpowiedzialnosci z.a prace wl.aan oraz. poc%porzz’;d'kowama P6U K
3— si¢ zasadom pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za P6S KR
wsp6lnie realizowane zadania; -
MK1 KO W}fpeinlal:llf.i zobowu;z'an spo?ecznych, wspo{orgamzm.:va?n.la ' P6U K
4 dziatalnosci na rzecz §rodowiska spolecznego, w tym inicjowania P6S KO
dzialania na rzecz interesu publicznego; -
MK1_KO | przedsigbiorczego myslenia i dziatania w wypelnianiu obowigzkéw P6U_K
5 zawodowych; P6S KO




