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Dlaczego warto studiowac
na WYDZIALE MECHANICZNYM?

Absolwenci studiow technicznych nalezg aktualnie
do najbardziej poszukiwanych na rynku pracy. Nasi
studenci znajduja zatrudnienie nie tylko w przemysle
elektromaszynowym, ale tez w innych branzach, jak
np. informatycznej, elektronicznej, energetycznej,
rolno—spozywczej, poligraficznej, a takze w budownic-
twie, transporcie oraz w technice zaplecza medycznego.
Sa poszukiwanymi specjalistami zatrudnianymi na sta-
nowiskach konstruktoréw, technologdw, automatykdw,
informatykoéw oraz jako kadra kierownicza we wszystkich
gateziach przemystu.

Zeby tak wszechstronnie ksztatci¢, Wydziat Me-
chaniczny musi byc interdyscyplinarny. Niezbedne jest
taczenie nauk Scistych i technicznych, zaréwno matema-
tyki, mechaniki, budowy maszyn, automatyki i robotyki,
inzynierii biomedycznej, inzynierii materiatowej i pro-
dukcji oraz informatyki. Studenci majg niepowtarzalng
szanse poznad najnowoczesniejsze technologie i zdo-
by¢ wiedze pod kierunkiem wyspecjalizowanej kadry
naukowo—dydaktycznej. Do ich dyspozycji pozostaja
znakomicie wyposazone laboratoria oraz pracownie
komputerowe. Realizowane s3 rowniez ptatne staze
studenckie w przedsiebiorstwach (w formie umowy
cywilno—prawnej lub umowy o prace). Ponadto poprzez
liczne kontakty miedzynarodowe umozliwiamy naszym
studentom realizacje czesci studidw, a w przysztosci
podjecie pracy, rowniez poza granicami kraju.

Wydziat Mechaniczny jest jednym z najstarszych
wydziatow Politechniki Biatostockiej, jego tradycje
siegaja 1949 roku. Obecnie studia na Wydziale od-
bywaja sie wedtug tréjstopniowego systemu (studia
inzynierskie, magisterskie i doktoranckie), zgodnego
ze standardami europejskimi. W ogtoszonych przez
Ministerstwo Nauki i Szkolnictwa Wyzszego wyni-
kach kompleksowej oceny dziatalnosci naukowej
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lub badawczo-rozwojowej jednostek naukawych (2017r.),
Wydziat Mechaniczny uzyskat zaszczytna kategorie
naukowa A oznaczajgcg poziom bardzo dobry i ponownie
znalazt sig wsrod najlepszych wydziatéw o profilu

mechanicznym w kraju. Obecnie zajmuje - g
wysokie 4 miejsce wsrdd wydziatdow
mechanicznych w Polsce. Tak wy-
soka ocene uzyskato tylko 15 na 37
wydziatéw mechanicznych.
Wizytowka Wydziatu sg jego ab-
solwenci, ktorych jest prawie 12 tysie-
cy. Pracujg oni w uznanych koncernach,
liderach Swiatowego przemystu, takich
jak: Philips, Samsung, General Electric,
ABB, Siemens, Volkswagen, Ford, Bosh, Voortman,
Otto Bock, Aesculap, Johnson and Johnson, a takze we
wszystkich wiekszych przedsiebiorstwach wojewddz-

twa podlaskiego.
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Studia odbywaja sie trojstopniowo. Absolwenci kazdego
kierunku studiow pierwszego stopnia (studia inzynierskie)
otrzymuja tytut zawodowy inzyniera i moga przystapic
do rekrutacji na studia drugiego stopnia (studia ma-
gisterskie), ktorych ukonczenie daje tytut zawodowy
magistra. Najlepsi absolwenci studiéw magisterskich
moga kontynuowacd nauke w szkole doktorskiej, ktéra
koriczy sie nadaniem stopnia doktora nauk technicznych.

Wydziat Mechaniczny posiadat uprawnienia do nada-
wania stopnia doktora nauk technicznych w dyscyplinach:
budowa i eksploatacja maszyn (od 1989 r.), mechanika
(od 2005r.), biocybernetyka i inzynieria biomedyczna (od
2014r.), automatykairobotyka (od 2016 r.) oraz uprawnienia
do nadawania stopnia naukowego doktora habilito-
wanego w dyscyplinach: budowa i eksploatacja ma-
szyn (od 2006 r.) i mechanika (od 2009 r.). Aktualnie,
od 2019 r. po zmianach w systemie szkolnictwa wyzszego,
posiada uprawnienia do nadawania stopnia doktora
nauk technicznych w dyscyplinach inzynieria biome-
dyczna i inzynieria mechaniczna oraz uprawnienia
do nadawania stopnia naukowego doktora habilitowa-
nego w dyscyplinie inzynieria mechaniczna.

Wydziat prowadzi ksztatcenie w trybie stacjonar-
nym (dziennym) i niestacjonarnym (zaocznym).
Proponowane kierunki:

> mechanika i budowa maszyn (od 1949r.),
> automatyka i robotyka (od 1993r.),

> inzynieria biomedyczna (od 2008 r.),
9

mechatronika / mechatronics (od 2015r., studia
prowadzone w catosci w jezyku polskim lub w ca-
tosci w jezyku angielskim),

inzynieria materiatowa i wytwarzania (od 2018r.).

Obecnie na Wydziale Mechanicznym Politechniki
Biatostockiej studiuje 1273 studentéw na kierunkach: me-
chanika i budowa maszyn (44,5%), automatyka i robotyka
(21,8%) inzynieria biomedyczna (19,6%), mechatronika
(10,7%) oraz inzynieria materiatowa i wytwarzania (3,4%).

W ramach pomocy materialnej nasi studenci moga
ubiegad sie o nastepujace Swiadczenia: stypendium
socjalne, zwiekszenia stypendium socjalnego, stypen-
dium rektora dla najlepszych studentéw, stypendium
specjalne dla os6b niepetnosprawnych, zapomo-
ge. Studenci Wydziatu Mechanicznego wielokrotnie
byli wyrdzniani przez Ministra Nauki i Szkolnictwa
Wyzszego: w roku akademickim 2014/2015 przyznano
5, w roku akademickim 2015/2016 —11, w 2016/17 - 21,
w roku 2017/2018 — 7 zas w 2018/19 — 13 stypendiow
za wybitne osiggniecia.

Szczegotowe informacje dotyczace rekrutag;ji
m 2Znajduja sie na stronie uczelni: www.pb.edu.pl
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SZKOLA DOKTORSKA
(dyscypliny naukowe)

INZYNIERIA BIOMEDYCZNA
INZYNIERIA MECHANICZNA

STUDIA DRUGIEGO STOPNIA

(kierunki i specjalnosci)

STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA

(kierunki i specjalnosci)

MECHANIKA | BUDOWA MASZYN

+ komputerowe wspomaganie projektowania i wytwarzania
+ konstrukcja i eksploatacja maszyn i pojazdow

« technika cieplna i chfodnicza

AUTOMATYKA | ROBOTYKA
* roboty mobilne
* automatyzacja i informatyzacja proceséw

INZYNIERIA BIOMEDYCZNA
* konstrukcije i materiaty medyczne
+ wspomaganie komputerowe w medycynie

MECHATRONIKA
* konstrukcje inteligentne
* projektowanie i sterowanie mikromaszyn

INZYNIERIA MATERIALOWA | WYTWARZANIA
* nowoczesne technologie wytwarzania
« tworzywa polimerowe i kompozyty

MECHANIKA | BUDOWA MASZYN
» mechanika i informatyka stosowana
* pojazdy samochodowe

* systemy energetyki cieplne;

AUTOMATYKA | ROBOTYKA
+ automatyka przemystowa
+ systemy informatyczne

INZYNIERIA BIOMEDYCZNA
+ nowoczesne konstrukcije i technologie dla medycyny
« informatyka w medycynie

MECHATRONIKA
« inteligentne systemy produkcyjne
+ systemy komputerowe w mechatronice

INFORMATOR 2019 www.wm.pb.edu.pl
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> kierunek studiow: automatyka i robotyka
studia | stopnia

Absolwent kierunku ma wiedze i praktyczne umiejet-
nosci z zakresu projektowania, budowania i testowa-
nia uktaddw i systemdw automatycznego sterowania,
a takze konstruowania i programowania systemow
robotyki przemystowej i ustugowej. Jest przygotowany
do rozwigzywania problemdw z zakresu automatyki oraz
automatyzacji i robotyzacji w aplikacjach przemystowych.
Potrafi projektowac aplikacje oparte na sieciach przemy-
stowych wykorzystujgcych programowalne sterowniki
logiczne oraz projektowac elementy uktadow automatyki.
Absolwent znajdzie zatrudnienie jako inzynier utrzymania
ruchu w zaktadach przemystowych, inzynier eksploatacji,
uruchamiania i projektowania systemow automaty-
ki i robotyki, jako specjalista z zakresu projektowania
i programowania robotow przemystowych oraz robotéw
mobilnych w réznych zastosowaniach.

> specjalnos¢: roboty mobilne

Robotyka mobilna jest jedna z najszybciej rozwijajacych
sie dziedzin techniki. Absolwent tej specjalnosci ma
interdyscyplinarng wiedze z zakresu obstugi, sterowania
i projektowania robotéw mobilnych. Nabyte kwalifikacje
umozliwiaja mu wykorzystanie robotow mobilnych

V¢ kierunkow
pecjalnosci
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w przedsiebiorstwach przemystowych i ustugowych,
w bezzatogowych pojazdach, statkach powietrznych
i wodnych. Absolwent znajdzie zatrudnienie jako spe-
cjalista z zakresu projektowania systemow automatycz-
nych i robotéw mobilnych w réznych zastosowaniach,
takze przemystowych.

> specjalnos¢:
automatyzacja i informatyzacja procesow

Absolwent tej specjalnosci jest przygotowany do wdra-
zania i obstugi nowoczesnej automatyki w zaktadach
przemystowych. Ma wiedze z zakresu automatyzacji
i wizualizacji procesow, zdecentralizowanych uktadow
sterowania, elastycznych systemoéw wytwarzania, ra-
portowania i analizy danych. Potrafi stosowac programy
komputerowe wspomagajgce projektowanie inteligent-
nych uktadow automatyki. Kwalifikacje, jakie posiada
absolwent tej specjalnosci, umozliwiaja mu podjecie
pracy we wszystkich przedsiebiorstwach wykorzystu-
jacych elementy automatyki przemystowej, jak rowniez
wszedzie tam, gdzie wymagana jest wiedza z zakresu
nowoczesnych technik komputerowych.



> kierunek studiow: automatyka i robotyka
studia Il stopnia

Absolwent kierunku posiada interdyscyplinarng wiedze
oraz praktyczne umiejetnosci w zakresie inteligentnych
systemow produkeyjnych, cyfryzacji i integracji syste-
mow przemystowych, sterowania w czasie rzeczywi-
stym, interfejséw kooperacji cztowieka z robotem (w
tym adaptacji maszyn przemystowych do potrzeb czto-
wieka). Posiada wyksztatcenie w zakresie komputerowych
uktadéw sterowania robotow, sztucznej inteligencji,
wspotpracy i autonomii robotdw i innych elementow.
Jest przygotowany do podjecia pracy miedzy innymi
na stanowisku projektanta nowoczesnych systemow
automatyzacji i robotyzacji procesow, uktadow ste-
rowania manipulatoréw i robotéw mobilnych, syste-
mow diagnostycznych i decyzyjnych. Moze pracowad
jako programista aplikacji Przemystowego Internetu
Rzeczy, specjalista integracji sygnatow oraz danych.
Moze by¢ zatrudniony jako inzynier utrzymania ruchu
w zaktadach produkcyjnych oraz pracowac w centrach
konstrukcyjnych, osrodkach badawczo-rozwojowych
i w srodowiskach uniwersyteckich.

> specjalnosc:
automatyka przemystowa

Absolwent tej specjalnosci dysponuje nowoczesng wiedza
teoretyczng i umiejetnosciami praktycznymi z zakresu
inzynierii systemow sterowania. Potrafi projektowac,
wdrazac i eksploatowad nowoczesne uktady sterowa-
nia proceséw przemystowych, modernizowa¢ uktady
sterowania, stosowaé nowoczesne oprogramowanie
do zbierania danych, wizualizowac oraz robotyzowac
procesy przemystowe i ustugowe.

> specjalnosc: systemy informatyczne

Absolwent tej specjalnosci posiada kwalifikacje z zakresu
automatykii programowania systemoéw komputerowych
z wykorzystaniem dedykowanego oprogramowania.
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CHARAKTERYSTYKA KIERUNKOW | SPECJALNOSCI

Potrafi wykorzystywac sztuczng inteligencje, stosowad
metody wspotpracy robotdw, programowac poruszanie
sie robotow mobilnych w sposdb autonomiczny w wa-
runkach przemystowych i ustugowych, wewnatrz i na
zewnatrz pomieszczen. Posiada takze umiejetnosci z za-
kresu analizy i syntezy uktadéw automatycznej regulacji,
metod identyfikacji modeli matematycznych procesow
oraz projektowania i serwisowania sieci przemystowych.

> kierunek studiow:
mechanika i budowa maszyn
studia | stopnia

Absolwent studiow ma wiedze i umiejetnosci konieczne
do zrozumienia (i praktycznego wykorzystania) zagadnier
z zakresu budowy, wytwarzania i eksploatacji maszyn.
Zna zasady mechaniki oraz projektowania z wykorzy-
staniem wspotczesnych systemow komputerowych
(CAD). Ma opanowang umiejetnos¢ wykorzystania
oprogramowania CAE w zagadnieniach obliczen kon-
strukcji inzynierskich. Jest przygotowany do realizacji
procesow wytwarzania z uzyciem systemow CAM i ob-
rabiarek sterowanych numerycznie. Zna rézne techniki

=
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projektowania, w tym takze techniki inzynierii odwrotnej
oraz metody szybkiego wykonywania prototypéw. Moze
podjac prace w zaktadach produkcyjnych, naprawczych,
biurach konstrukcyjnych i technologicznych, jednostkach
akredytacyjnych i atestacyjnych oraz innych wymagaja-
cych kwalifikacji z zakresu mechaniki i budowy maszyn.

> specjalnosé: komputerowe wspomaganie
projektowania i wytwarzania

Absolwent specjalnosci przygotowany jest do wykorzy-
stania wspotczesnych systemow i metod informatycznych
CAx w praktyce inzynierskiej, w szeroko rozumianej
branzy mechanicznej. Posiada umiejetnosci w zakresie
wykonywania dokumentacji technicznej, przygotowania
technologicznego produktu oraz jego wytwarzania
na obrabiarkach sterowanych numerycznie. Dysponuje
odpowiednia wiedzg z zakresu projektowania oraz pod-
stawowych obliczen inzynierskich bazujgcych na meto-
dach numerycznych. Potrafi wykorzystywac nowoczesne
techniki projektowania, w tym takze technike inzynierii
odwrotnej oraz metody szybkiego prototypowania.

> specjalnos¢:

konstrukcja i eksploatacja maszyn i pojazdow
Absolwent specjalnosci ma gruntowna wiedze z za-
kresu konstrukcji oraz eksploatacji maszyn i pojazdow.
Posiada umiejetnosci opracowywania dokumentacji tech-

nicznej, programowania i uzytkowania systemow

i programow komputerowych, jak rowniez specjalistycz-
nych pakietow wykorzystywanych w procesach modelo-
wania, projektowania i wytwarzania elementow maszyn.
Ma wiedze z zakresu budowy, obstugi, naprawy i eksplo-
atacji maszyn i pojazdow oraz specjalistycznego oprzy-
rzagdowania technologicznego.

> specjalnosd: technika cieplna i chtodnicza

Absolwent specjalnosci jest wyposazony w zespot inter-
dyscyplinarnych kompetencji zawodowych w zakresie
nowoczesnych technologii zwigzanych z szeroko pojeta
technika cieplng i chtodniczg. Absolwenci sg przygotowani
do podejmowania prac aplikacyjnych najnowszych rozwia-
zan technicznych w zakresie: chtodnictwa, klimatyzacji
i techniki cieplnej, ze szczegdlnym uwzglednieniem wyko-
rzystania pomp ciepta. Nabyta wiedza oraz umiejetnosci
pozwolg absolwentowi projektowad oraz implementowac
uktady techniki cieplnej oraz chtodniczej spetniajgce
wysokie standardy dotyczace efektywnosci energe-
tycznej z uwzglednieniem uwarunkowan dotyczgcych
ochrony srodowiska naturalnego. Absolwenci w ramach
zajec¢ dydaktycznych sa przygotowani do uzyskiwania
uprawnien zawodowych, moga znalez¢ zatrudnienie



w przedsiebiorstwach z branzy energetyki cieplnej,

przemystu spozywczego i chemicznego, chtodnictwa,
klimatyzacjii pomp ciepfta.

> kierunek studiow:
mechanika i budowa maszyn
studia Il stopnia

Absolwent studiow drugiego stop-
nia ma zaawansowang wiedze
z zakresu mechaniki, optymalne-
go projektowania, wytwarzania

i eksploatacji maszyn z zastoso-
waniem systemow CAD/CAM/
CAE i zintegrowanych systemoéw
wytworczych. Dysponuje wiedza

z zakresu technologii proekologicznych

i systemow zintegrowanego zarzadzania
srodowiskiem, bezpieczernistwem i jakoscig w procesach
wytworczych. Absolwent jest przygotowany do pracy
w jednostkach projektowo—konstrukcyjnych i technolo-
gicznych, przedsiebiorstwach przemystu maszynowego
i przemystow pokrewnych, instytutach naukowo—-ba-
dawczych oraz osrodkach badawczo-rozwojowych oraz

CHARAKTERYSTYKA KIERUNKOW | SPECJALNOSCI

jednostkach zajmujacych sie doradztwem i upowszech-
nianiem wiedzy z zakresu mechaniki i budowy maszyn
i inzynierii wytwarzania.

> specjalnos¢:
mechanika i informatyka stosowana

Absolwent specjalnosci posiada wiedze z zakresu mecha-
niki materiatow i konstrukgji, nowoczesnych technologii
oraz eksploatacji urzadzen. Nabywa rowniez umiejetnosci
wykorzystania zaawansowanych technik modelowania
CAD, programowania obrabiarek sterowanych numerycz-
nie zuzyciem systemow CAM oraz analiz numerycznych
z wykorzystaniem metody elementow skonczonych
w praktyce inzynierskiej. Specjalnos¢ ma charakter
interdyscyplinarny, taczy wspotczesng mechanike z in-
formatyka stosowana w praktyce przemystowej.

> specjalnos¢: pojazdy samochodowe
Absolwenci specjalnosci posiadaja gruntowng wiedze
w zakresie: budowy i obstugi pojazdéw, badan ekspe-
rymentalnych (stanowiskowych i drogowych) oraz
diagnostycznych, badan symulacyjnych w dzie-
dzinie inzynierii ruchu pojazdéw, dynamiki
pojazdow i ich zespotdw, zaawansowanego
projektowania pojazdow, zastosowania
techniki komputerowej w konstrukgcji
i eksploatacji pojazddéw. Sg przygotowani

INFORMATOR 2019 wWw.wm.pb.edu.pI
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do pracy w przedsiebiorstwach produkcji pojazdow
i maszyn roboczych oraz osrodkach badawczych i biurach
projektowych, ustugach motoryzacyjnych, administracji
panstwowej i samorzadowej, towarzystwach ubezpie-
czeniowych i przedsiebiorstwach transportowych.

> specjalnosd: systemy energetyki cieplnej

Absolwent posiada interdyscyplinarne kompetencje
zawodowe w zakresie nowoczesnych technologii zwia-
zanych z szeroko pojeta energetyka cieplng, w tym
wykorzystujgcg odnawialne zrédta energii oraz najnowsze
rozwigzania systemow poligeneracyjnych. Absolwenci
sg przygotowani do podejmowania prac w zakresie pro-
jektowania oraz aplikacji najnowszych, wysokoefektyw-
nych pod wzgledem energetycznym rozwigzan technicz-
nych dotyczacych elementdw systemdw energetyki oraz
kompletnych systemow energetyki cieplnej. Szczegdlnie
uktadow skojarzonej produkgji energii w systemach roz-
proszonych wykorzystujgcych odnawialne zrodta energii
z uwzglednieniem restrykcyjnych regulacji prawnych
zwigzanych z ochrong $rodowiska, jak rowniez w zakresie
opracowywania rozwigzan technicznych umozliwiajgcych
podniesienie efektywnosci energetycznej istniejacych
rozwigzan systemoéw energetyki cieplnej. Absolwenci
w ramach zaje¢ dydaktycznych s3g przygotowani do
uzyskiwania uprawnien zawodowych, moga znalez¢

zatrudnienie w przedsiebiorstwach z branzy energetyki

cieplnej, przemystu spozywczego i chemicznego, chtod-
nictwa oraz klimatyzacji i pomp ciepta.

> kierunek studidw: inzynieria biomedyczna
studia | stopnia

Absolwent studiéw ma wiedze i umiejetnosci konieczne
do zrozumienia (i praktycznego wykorzystania) zagadnien
z zakresu inzynierii biomedycznej, w tym w obszarze
konstrukcji medycznych, informatyki medycznej, biome-
chaniki inzynierskiej i inzynierii biomateriatéw. Posiada
umiejetnosci korzystania z nowoczesnej aparatury
oraz systemow diagnostycznych i terapeutycznych.
Potrafi wykorzystywac wiedze z roznych dziedzin nauki
do formutowania i rozwigzywania ztozonych i nietypo-
wych problemoéw oraz wykonywac zadania inzynierskie
obejmujace urzadzenia, obiekty i systemy inzynierii
biomedycznej. Moze podjac prace w zaktadach pro-
dukcyjnych, w przedsiebiorstwach majacych na celu
wytwarzanie i projektowanie wyrobéw medycznych
oraz systemow diagnostycznych i terapeutycznych.
Sprawdzi sie rowniez w jednostkach akredytacyjnych
i atestacyjnych, jednostkach projektowo—konstrukcyjnych
technologicznych oraz innych wymagajacych kwalifikagji
z zakresu inzynierii biomedycznej.



> specjalnos¢: konstrukcje i materiaty medyczne
Absolwent tej specjalnosci posiada gruntowng wiedze
inzynierska, zwtaszcza z zakresu konstrukcji medycznych
i biomateriatow. Jest przygotowany do projektowa-
nia, wytwarzania oraz eksploatacji narzedzii urzadzen
medycznych, stosowanych w ortopedii, stomatologii
i rehabilitacji, z wykorzystaniem nowoczesnych mate-
riatdbw medycznych. Posiada umiejetnosci uzytkowania
systemow i programéow komputerowych w procesach
projektowania. Potrafi pracowac w zespotach interdy-
scyplinarnych, rozwigzywac problemy konstrukcyjne,
materiatowe i technologiczne w zakresie inzynierii bio-
medycznej. Uzyskana wiedza moze by¢ wykorzystana
do bezposredniej realizacji zaopatrzenia ortopedycz-
nego, wspomagania funkcjonowania oséb niepetno-
sprawnych, do pracy w dziedzinie doradztwa, sprzedazy
lub marketingu na rynku ustug medycznych oraz do
ubiegania sie o specjalistyczne uprawnienia zawodowe
i certyfikaty.

> specjalnos¢: wspomaganie
komputerowe w medycynie
Absolwent tej specjalnosci uzyskuje wie-
dze z zakresu wspomagania kompu-
terowego w medycynie, w szcze-
golnosci z podstaw informatyki,
podstawowych i zaawansowanych
metod tworzenia oprogramo-
wania, baz danych, systemow
operacyjnych i sieci komputero-
wych, bezpieczenstwa danych
i systemow komputerowych oraz
modelowania nieliniowych ukfa-
dow biologicznych. Umiejetnosci
z zakresu przetwarzania sygnatow i ob-
razow sg oparte na solidnej wiedzy dotyczacej
podstaw fizycznych i medycznych ich pozyskiwania.
Absolwent ma umiejetnosci tworzenia funkcjonalnych

serwisow internetowych oraz projektowania i tworzenia
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wirtualnego srodowiska do interakcji z komputerem,
do tworzenia wirtualnej rzeczywistosci, w tym podstaw
programowania grafiki 3D. Absolwent jest przygotowany
do pracy w zespotach medycznych. Potrafi rozwigzywac
zagadnienia zwigzane z integracja aparatury z opro-
gramowaniem, obstugiwac ztozone oprogramowanie
medyczne i szkoli¢ personel medyczny w wykorzystaniu
tego oprogramowania.

> kierunek studiow: inzynieria biomedyczna
studia Il stopnia

Absolwent ma wiedze i umiejetnosci z zakresu inzynierii
biomedycznej w obszarze nowoczesnych konstrukg;ji
i technologii w medycynie oraz informatyki medyczne;j.
Jest przygotowany do pracy na roznych polach aktyw-
nosci inzynierskiej, do kreowania postepu technicznego,
jaki do realizacji zadan badawczych czy rozwojowych.
Potrafi rozwigzywac problemy inzynierskie w dziedzi-
nie ochrony zdrowia z wykorzystaniem nowoczesnych
technologii informatycznych. Absolwent jest przygo-

towany do pracy w nowoczesnych zaktadach pro-
dukujacych na rzecz medycyny jak rowniez
do wspotpracy z lekarzami medycyny.
Posiada umiejetnosc¢ wykorzysta-
nia nowoczesnych technologii
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w medycynie. Ma wiedze potrzebng do udziatu w pra-
cach naukowo-badawczych zwigzanych z inzynierig
biomedyczna i jest przygotowany do podjecia studiow
trzeciego stopnia.

> specjalnosé: nowoczesne konstrukcje
i technologie dla medycyny

Absolwent specjalnosci jest przygotowany do zatrudnie-
nia w nowoczesnych firmach zwigzanych z przemystem
medycznym oraz zajmujacych sie wdrazaniem nowych
konstrukgji i technologii i to nie tylko z zakresu medy-
cyny, ale takze w firmach spoza branzy medyczne;j.
Absolwent jest dobrze przygotowany, zaréwno teore-
tycznie jaki praktycznie, do wykorzystania nowoczesnych
technik zwigzanych z technologia stosowang w medy-
cynie. Poniewaz na rynku pracy istnieje luka pomiedzy
lekarzem a inzynierem, przyszli absolwenci beda przy-
gotowani do wspotpracy w zespotach sktadajacych sie
z technikow, inzynierdw oraz lekarzy réznych dziedzin
i specjalnosci, stanowigc swoisty pomost pomiedzy

wiedzg medyczng a techniczng. Absolwenci specjalnosci
beda rowniez przygotowani do pracy naukowej i dalszego
rozwoju zawodowego.

> specjalnos¢: informatyka w medycynie

Absolwent specjalnosci potrafi rozwigzywac problemy
w dziedzinie ochrony zdrowia z wykorzystaniem tech-
nologii informatycznych. Posiada umiejetnosc¢ przygo-
towywania, realizacji i weryfikacji projektow z dziedziny
informatyki medycznej i telemedycyny. Zna aparature
medyczng, systemy diagnostyczne, implementacje
programowo—sprzetowe specjalistycznych urzadzen dla
potrzeb medycyny oraz systemy archiwizacji i transmisji
sygnatow medycznych. Absolwent ma wiedze obejmujaca
medyczne systemy informacyjne, systemy ekspertowe,
systemy komputerowego wspomagania diagnostyki
medycznej, biocybernetyke, bioinformatyke i neuroin-
formatyke. Jest przygotowany do pracy w interdyscypli-
narnych zespotach naukowych prowadzacych zaawan-
sowane badania z zakresu inzynierii biomedycznej, jak
tez do wspotpracy z technikami i lekarzami w zakresie
integracji oraz obstugi aparatury medycznej, systemow
diagnostycznych i terapeutycznych.

> kierunek studiow: mechatronika
studia | stopnia

Absolwent kierunku mechatronika posiada praktyczne
umiejetnosci i wiedze z zakresu projektowania systemow
i urzadzen mechatronicznych, integracji podsystemow me-
chanicznych z elektronika i sterowaniem komputerowym,
ich wytwarzania oraz eksploatacji. Potrafi projektowac
ztozone innowacyjne systemy mechatroniczne oparte
na specjalizowanych uktadach mikroprocesorowych oraz
programowalnych sterownikach logicznych. Jest przygoto-
wany do rozwigzywania podstawowych problemdw poja-
wiajgcych sie w praktycznych aplikacjach przemystowych
zzakresu inzynierii mechanicznej, elektroniki, informatyki
oraz automatyki i robotyki. Absolwent kierunku mechatro-
nika znajdzie zatrudnienie w roli inzyniera rozwijajgcego
i unowoczesniajgcego narzedzia pracy oraz elastyczne
systemy produkcyjne, jako specjalista od projektowa-
nia, budowy i eksploatacji systemow mechatronicznych
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w zastosowaniach przemystowych i ustugowych. Moze
pracowac w firmach zajmujacych sie projektowaniem
systemow elektromechanicznych z komputerowym ste-
rowaniem, tworzgcych oprogramowanie komputerowe do
sterowania uktadamilogicznymi, w dziatach technicznych
zajmujgcych sie urzadzeniami sensorycznymi, aktoryka
oraz mikroelektroniky. Ponadto moze samodzielnie pro-
wadzi¢ dziatalnos¢ gospodarczg w ustugach z tej interdy-
scyplinarnej dziedziny.

> specjalnosc:
projektowanie i sterowanie mikromaszyn

Absolwent tej specjalnosci ma szeroka wiedze z zakresu
mechaniki i budowy maszyn uzupetniona w niezbednym
zakresie z informatyki, elektroniki, robotyki oraz automa-
tyki. Nabyte kwalifikacje umozliwiajg mu konstruowanie,
budowe, programowanie oraz uruchamianie i testowanie
réznych urzadzen, a w szczegolnosci mikromaszyn.
Absolwent znajdzie zatrudnienie jako specjalista z zakresu
kompleksowego projektowania maszyn i systemow
przemystowych oraz ich serwisowania.

> specjalnosc: konstrukcje inteligentne

Absolwent tej specjalnosci jest przygotowany do in-
tegrowania i wdrazania inteligentnych systemoéw me-
chatronicznych. Posiada odpowiednig wiedze z zakre-
su mechaniki i budowy maszyn wsparta informatyka,

elektronika, automatyka oraz robotyka. Kwalifikacje,

jakie uzyska absolwent tej specjalnosci, umozliwig mu
podjecie pracy w przedsiebiorstwach i w zespotach
projektujgcych, montujacych i integrujacych systemy
inteligentne oraz w firmach nadzorujacych i serwisujgcych
prace systemow inteligentnych.

> kierunek studiow: mechatronika
studia Il stopnia

Absolwent kierunku mechatronika posiada interdyscy-
plinarng wiedze oraz praktyczne umiejetnosci w zakresie
projektowania, wytwarzania, uruchamiania, testowania
oraz eksploatacji systemow i urzadzen mechatronicz-
nych. Jest przygotowany do rozwigzywania wdrazanych
w przemysle, ztozonych probleméw z zakresu inzynierii
mechanicznej, elektroniki, informatyki oraz automatyki
i robotyki. Potrafi analizowac i projektowac ztozone zrobo-
tyzowane aplikacje przemystowe z wykorzystaniem ukta-
dow mikroprocesorowych i programowalnych sterownikow
logicznych. Absolwent kierunku znajdzie zatrudnienie jako
inzynier rozwijajacy i unowoczesniajgcy srodki produkgji
w przedsiebiorstwach przemystowych, jako specjalista
od projektowania, uruchamiania i eksploatacji systemow
mechatronicznych. Znajdzie takze zatrudnienie w zakresie
projektowania, programowania i uruchamiania urzadzen
i systemow mechatronicznych. Moze by¢ zatrudniony jako
inzynier utrzymania ruchu w zaktadach produkcyjnych

INFORMATOR 2019 www.wm.pb.edu.pl



WYDZIAt MECHANICZNY POLITECHNIKI BIALOSTOCKIE]

,w;;(‘%

oraz pracowac w interdyscyplinarnych jednostkach
konstrukcyjnych, osrodkach badawczo—rozwojowych
i w Srodowiskach uniwersyteckich.

> specjalnos¢: inteligentne systemy produkcyjne
Absolwent tej interdyscyplinarnej specjalnosci ma wiedze
z zakresu inzynierii mechanicznej, elektroniki, informa-
tyki oraz automatyki i robotyki. Jest on przygotowany
do integrowania i wdrazania inteligentnych systemow
mechatronicznych. Nabyte kwalifikacje umozliwiajag
mu konstruowanie, wytwarzanie, programowanie oraz
uruchamianie i testowanie systemow mechatronicznych,
aw szczegolnosci dobdr odpowiednich metod i urzadzen
na potrzeby nowoczesnego wytwarzania. Kwalifikacje,
jakie posiada absolwent tej specjalnosci, umozliwiajg
mu podjecie pracy w przedsiebiorstwach projektuja-
cych, montujacych i integrujacych systemy inteligentne
oraz w firmach nadzorujacych prace i serwisujacych
te systemy.

> specjalnos¢:

systemy komputerowe w mechatronice
Absolwent tej interdyscyplinarnej specjalnosci ma no-
woczesna wiedze z zakresu inzynierii mechanicznej,
elektroniki, informatyki oraz automatyki i robotyki.

Jest on przygotowany do praktycznego wykorzystania
technik i programéw komputerowych w projektowaniu
i wytwarzaniu maszyn i urzadzen z wykorzystaniem
komponentow mechatronicznych. Znajdzie zatrudnienie
jako specjalista z zakresu kompleksowego projektowania
mechatronicznych urzadzen i elastycznych systeméw
przemystowych oraz zajmujacy sie ich serwisowaniem.

> kierunek studidw: inzynieria
materiatowa i wytwarzania
studia | stopnia

Absolwent posiada gruntowna wiedze i umiejetnosci
w projektowaniu i realizacji proceséw wytwarzania mate-
riatow, zwtaszcza metali, polimerdw i kompozytow oraz
ksztattowania z nich wyrobow. Zakres nabytej wiedzy
obejmuje procesy obrobki ubytkowej i przyrostowej, spa-
jania, odlewnictwa, przerobki plastycznej, przetworstwa
tworzyw sztucznych oraz obrébek powierzchniowych
i cieplnych metali i stopow. Posiada tez wiedze z zakresu
budowy i eksploatacji maszyn. Jest przygotowany do
realizacji procesow wytwarzania z uzyciem nowoczesnych
systemow informatycznych (CAD/CAM/CAQ) i obrabiarek
sterowanych numerycznie. Posiada wiedze i kompetencje
do wdrazania nowoczesnych technologii z zakresu utylizagji
i recyklingu odpadow przemystowych, ze szczegdlnym
uwzglednieniem tworzyw sztucznych i kompozytow.

Absolwent kierunku moze znalez¢ zatrudnienie
w przedsiebiorstwach produkcyjnych dziatajacych w ob-
szarze projektowania, wytwarzania oraz eksploatacji
maszyn i urzadzen.

> specjalnosd:

nowoczesne technologie wytwarzania
Absolwent specjalnosci ma wiedze z zakresu rézno-
rodnych technologii stosowanych we wspotczesnym
przemysle maszynowym. Ksztatci sie w praktycznym
wykorzystaniu specjalistycznego oprogramowania in-
zynierskiego z zakresu wspomagania komputerowego



projektowania (CAD), wytwarzania (CAM) oraz kom-
puterowo wspomaganej kontroli jakosci (CAQ). Nabyta
wiedza wykorzystana moze by¢ w projektowaniu nowych
wyrobow, opracowaniu procesow technologicznych wy-
twarzania i eksploatacji maszyn oraz organizacji procesow
produkcyjnych. Absolwent specjalnosci ma szerokie
mozliwosci zatrudnienia w zaktadach przemystowych,
biurach konstrukcyjnych i firmach projektowych.

> specjalnosc: tworzywa polimerowe i kompozyty
Absolwent specjalnosci ma gruntowna wiedze z zakresu
materiatow polimerowych i kompozytowych. Posiada
umiejetnosci projektowania i wytwarzania materiatow
kompozytowych oraz przetwdrstwa tworzyw sztucznych,
obejmujacych zabiegi przygotowania (homogenizacji),
formowania i obrobki wykoriczeniowej. Posiada znajo-
mosc zasad i narzedzi do projektowania
technologii kompozytowych oraz

modelowania procesdw przetwor- i

stwa materiatow polimerowych,
z wykorzystaniem nowocze-
snych narzedzi informatycz-
nych. Posiada umiejetnosci
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w zakresie wykonywania dokumentacji technicznej,
projektowania i wdrazania nowoczesnych technologii
w zakresie utylizacji i recyklingu tworzyw sztucznych,
ze szczego6lnym uwzglednieniem wymogoéw ochro-
ny srodowiska. Absolwent specjalnosci moze podjac
prace zawodowa w zaktadach produkcyjnych, biurach
konstrukcyjnych, firmach ustugowych, jak tez w innych
przedsiebiorstwach branzy tworzyw sztucznych.

> Szkota doktorska (od 2019+.)
w dyscyplinach:
inzynieria biomedyczna
inzynieria mechaniczna

Uczestnikiem szkoty doktorskiej moze by¢ osoba, ktora
posiada kwalifikacje drugiego stopnia lub jest beneficjen-
tem programu , Diamentowy Grant”. Doktoranci
wspotpracuja z doswiadczong kadra nauko-
— w3 i maja do dyspozycji wysokiej klasy
. sprzet badawczo—pomiarowy. Kadra
profesordw i doktoréow habilitowa-
nych, wtacznej liczbie 40, gwarantuje
solidne przygotowanie doktorantow
do pracy naukowej. Nowoczesna
aparatura naukowa (mikroskopy,
obrabiarki numeryczne, wspotrzed-
nosciowe maszyny pomiarowe, ma-
szyny do badan wytrzymatosciowych,
stanowiska cieplno—przeptywowe, uktady
sterowania itp.) umozliwia prowadzenie badan
na najwyzszym, miedzynarodowym poziomie nauko-
wym.

W czasie 4 lat studidw doktorant zdobywa zaawan-
sowang wiedze dotyczaca metod analitycznych, nume-
rycznych i doswiadczalnych stosowanych w inzynierii
mechanicznejiinzynierii biomedycznej. Prowadzi badania
naukowe, zajecia dydaktyczne, uczestniczy w semina-
riach i konferencjach naukowych, a takze przygotowuje
prace doktorska pod kierunkiem promotora.

www.wm.pb.edu.pl
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Studia za granica

Wspodtpracujemy miedzy innymi z nastepujacy-
mi uczelniami:
Czechy: Czech Technical University in Prague,
Dania: University Of Southern Denmark in Odense,

Francja: EPF Ecole D'Ingenieur de Paris, Universite
de Picardie Jules Verne, Universite de Technologie
de Belfort Montbeliard, Universite de Valenciennes
et du Hainaut-Cambresis, Universite Bordeaux

Hiszpania: Universidad de Cordoba Instituto de
Estudios de Postgrado, Universidad de Valladolid,
Universidad de Vigo, Universidad de Zaragoza,

> Litwa: Vilnius Gediminas Technical University,

> totwa: Riga Aeronautical Institute,

> Macedonia: S. Cyril and Methodius University
in Skopje,
Niemcy: Technische Universitat Chemnitz,
University Mittweida, University of Kaiserslautern,
Portugalia: Instituto Politecnico do Porto (Eseig,
Isep),
Stowacja: Technical University of Kosice,
Stowenia: University of Ljubljana,
Turcja: Istanbul University,

Witochy: Politecnico di Milano, University Degli
Studi di Salerno, University of Udine.

Politechnika Biatostocka dzieki wspotpracy z wieloma za-
granicznymi uczelniami oraz z instytucjami partnerskimi
(firmy, przedsiebiorstwa, instytuty naukowo—badawcze)
umozliwia studentom i doktorantom wyjazdy zagraniczne
na studia oraz praktyki.

Obecnie studenci Wydziatu Mechanicznego w ramach
programu Erasmus majg mozliwos¢ wyjazdu na jedna
z 58 uczelni zagranicznych, z ktérymi zawarte s umowy
o wspotpracy. Wyjazd moze trwac jeden lub dwa semestry
w kazdym cyklu studiow (I, I1i 1l stopnia), a w przypadku
praktyk —maksymalnie 3 miesiace.

Podczas wyjazdu studenci pobieraja stypendium,
otrzymywane przez uczelnie za posrednictwem Fun-
dacji Rozwoju Systemu Edukacji. Uczelnia zagranicz-
na nie pobiera od studentéw zadnych optat za studia
takich, jak: czesne, optaty za egzaminy, wpisowe, opta-
ty za korzystanie z laboratoridw i bibliotek. Podczas
wyjazdu studenci maja szanse nie tylko zyskac wiedze
zwigzana z kierunkiem studidw, ale réwniez sprawdzic
umiejetnosci jezykowe, nawigzac nowe znajomosci oraz
pozna¢ kulture obcego kraju.



STUDENCKIE KOtA NAUKOWE

Studenckie kota naukowe

Na Wydziale Mechanicznym aktywnie dziata 14 studenc-
kich kot naukowych. Sa to:

> Koto Naukowe Automatyzacji Procesow
Przemystowych,

Koto Naukowe ,BiomCyberMedic”,

Koto Naukowe ,AUTO-MOTO-CLUB",

Koto Naukowe ,CNC Masters”,

Koto Naukowe Mechaniki i Informatyki Stosowanej
MilS—ie”,

Miedzywydziatowe Koto Naukowe ,Grupa

N2 2N 2 2

v

Technologii Mobilnych”,

Koto Naukowe ,ORTHOS”,

Koto Naukowe Robotykdw,

Koto Naukowe EKO—Energetyki,

2 2N 2 7

Koto Naukowe Technologii i Konstrukgji
Biomedycznych ,BioTiK”,

Studenckie Koto Naukowe E-medycyny ,eMED”,
Koto Naukowe ,Mechatronix”,

Lotnicze Koto Naukowe,

Koto Naukowe , Plast—-Mech”.

N2 2N 2 2

Kota naukowe skupiaja studentéw—pasjonatow, ktorzy
chcg zaangazowac sie w projekty badawcze realizowane
na wydziale, badz tez chca wykonac¢ wtasne autorskie
projekty studenckie. Studenci dziatajgcy w kotach na-
ukowych pod kierunkiem doswiadczonych opiekunow
buduja pojazdy samochodowe, roboty mobilne, bezzato-
gowe obiekty latajace, wozkiinwalidzkie, protezy i wiele
innych. Biora udziat w konferencjach, wystawach oraz
targach. Ponadto ze swoimi pracami startuja w zawo-
dach ito zaréwno krajowych, jak i miedzynarodowych,
bardzo czesto zdobywajg wysokie miejsca i nagrody.
Dziatalnos¢ kot naukowych wspierana jest finansowo
przez wtadze Wydziatu, a takze przez wtadze Uczelni,
Samorzad Studencki, Prezydenta Miasta Biategostoku,
jak réwniez przez licznych indywidualnych sponsoréow

ANALOG EAZIKA MARSJANSKIEGO MAGMA?2

> Imiejsce w Swiatowych zawodach UNIVERSITY ROVER
CHALLENGE 2011, odbywajgcych sie w Hanksville
na pustyni w stanie Utah w USA,

> laureat konkursu Podlaska Marka Roku 2011.

spoza Uczelni. Ponadto Wydziat Mechaniczny Politechniki
Biatostockiej w latach 2014-2016 r. byt beneficjentem
3 projektéw w ramach programu ,,Generacja Przysztosci”.
W 2017 r. uzyskat wsparcie 4 projektow, a w 2018 r.
3 projektow w programie ,Najlepsi z Najlepszych” (naj-
wiecej w Polsce) finansowanego przez Ministerstwo
Nauki i Szkolnictwa Wyzszego.

l Szczegotowe informacje dotyczace pojazdow
oraz urzadzen konstruowanych przez studentow
B mozna znalez¢ na stronie:
www.wm.pb.edu.pl/projektystudenckie
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ANALOG EAZIKA MARSJANSKIEGO HYPERION

> | miejsce w swiatowych zawodach UNIVERSITY ROVER
CHALLENGE 2013, odbywajacych sie w Hanksville na pustyni
w stanie Utah w USA (zdobycie 493 na 500 mozliwych punktow),

-> laureat konkursu Podlaska Marka Roku 2013 oraz statuetki MocArty
2013 RMF Classic w kategorii ,Rzecz z klasg".

ANALOG EAZIKA MARSJANSKIEGO HYPERION 2

> | miejsce w Swiatowych zawodach UNIVERSITY ROVER CHALLENGE 2014, odbywajacych sie
w Hanksville na pustyni w stanie Utah w USA. Po raz pierwszy druzyna z jednej uczelni zwyciezyta
2 razy z rzedu. Hyperion 2 otrzymat rowniez tytut Podlaskiej Marki Roku 2014.
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ANALOG EAZIKA MARSJANSKIEGO #NEXT

> IV miejsce w swiatowych zawodach UNIVERSITY ROVER CHALLENGE 2015,
odbywajacych sie w Hanksville na pustyni w stanie Utah w USA,

> llmiejsce w EUROPEAN ROVER CHALLENGE 2015.

ANALOG £AZIKA MARSJANSKIEGO RED

> Vllmiejsce w swiatowych zawodach UNIVERSITY ROVER CHALLENGE
2016, odbywajgcych sie na pustyni w Hanksville w stanie Utah w USA,

V miejsce w EUROPEAN ROVER CHALLENGE 2016.

ANALOG £AZIKA MARSJANSKIEGO ARGO

> Il miejsce w zawodach CANADIAN INTERNATIONAL ROVER
CHALLENGE 2018 odbywajacych sie w Drumheller w Kanadzie,

> |V miejsce wzawodach EUROPEAN ROVER CHALLENGE 2018.

Wiecej informacji na stronie wydziatu
www.pb.edu.pl/
®  analogi-lazikow-marsjanskich
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PNEUMOBIL - pojazd napedzany sprezonym powietrzem

> Udziat zespotu Tech No Logic w VIII Miedzynarodowych Zawodach
Aventics Pneumobil w Eger na Wegrzech (2015r.).

PNEUMOBIL2 HORNET

— > Udziatzespotu Kota Naukowego Mechatronix w IX edycji Miedzynarodowych
Zawodow Aventics Pneumobil w Eger na Wegrzech (2016 r.) — IV miejsce
w klasyfikacji generalnej projektow pojazdow wsréd wszystkich zespotow.

Wiecej informacji na stronie wydziatu

a Www.wm.pb.edu.pl/pneumobil

PNEUMOBIL3 CORSAIR

> Udziat zespotu Kota Naukowego Mechatronix
w X i XI edycji Miedzynarodowych Zawodow
Aventics Pneumobil w Eger na Wegrzech (2017
oraz2018r.).



STUDENCKIE KOtA NAUKOWE

BOLID CMS-01 (2013 r.)

> Udziatzespotu Cerber MotorSport w zawodach Formula Student
Germany w Hockenheim i Formula Student Hungary w Gyér.
Zespot osiggnat najlepszy wynik sposréd polskich zespotéw a za
sportowa postawe zdobyt nagrode FSG Sportsmanship Award.

BOLID CMS-02 (2014 r.)

> Udziatzespotu Cerber MotorSport w zawodach Formula Student UK na
torze Silverstone, Formula Student Czech w Hradec Kralove, Formula I Wiecej informacji na stronie wydziatu
Student Hungary w Gydr i Formula Student Italy w Varano de’ Melegari. www.wm.pb.edu.pl/bolidy
[}

BOLID CMS-03(2016r.)

> Udziatzespotu Cerber MotorSport w zawodach Formula Student na torach w Anglii (Silverstone),

we Wtoszech (Varano de’ Melegari —2 miejsce w klasyfikacji generalnej), Czechach (Autodrom
Most — 1 miejsce w Autocross i 4 miejsce w klasyfikacji generalnej) oraz na Wegrzech
(w Gydr). Cerber jest pierwszym polskim zespotem, ktory znalazt sie na podium w klasyfikacji
generalnej zawodow Formula Student. W rankingu zawodow uplasowat sie na 35 miejscu
na Swiecie (na 547 zespotow).

BOLID CMS-04 (2017 r.)

- ; . > Udziat zespotu Cerber MotorSport w zawodach Formula Student
we Wtoszech (Varano de’ Melegari), Formula Student w Czechach
(Autodrom Most) oraz Formula Student Hungary w Gydr.

BOLID CMS-05(2018r.)

> Udziatzespotu Cerber MotorSport w zawodach Formula
Student Czech Republic (1 miejsce w konkurencji
Autocross), Formula Student East (2 miejsce w konku-
rencji Acceleration) oraz Formula SAE Italy (3 miejsce
w konkurencji Skid Pad).

INFORMATOR 2019 ' www.wm.pb.edu.pl
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SAMOLOT UDZWIGOWY
Udziat w konkursach:

> AIR CARGO CHALLENGE 2013 w Portugalii,
rozgrywany w bazie Portugalskich Sit Powietrznych
w Ota (10 miejsce),

> AIR CARGO CHALLENGE 2015 w Stuttgarcie,
> AIR CARGO CHALLENGE 2017 w Zagrzebiu.

KONCEPCYJNY MODEL SAMOLOTU ,PWS”

> Udziat w zawodach NEW FLYING COMPETITION
2016 W HAMBURGU (5 miejsce)

(Sa-3
A=

Wiecej informacji na stronie wydziatu
- www.wm.pb.edu.pl/samoloty-udzwigowe
www.wm.pb.edu.pl/pws



STUDENCKIE KOtA NAUKOWE

WIELOWIRNIKOWCE

> VIl miejsce nazawodach INTERNATIONAL
MICRO AIR VEHICLES 2017 w Tuluzie,

> Il miejsce w klasyfikacji generalnej w kategorii Outdoor
na zawodach INTERNATIONAL MICRO AIR VEHICLE
CONFERENCE AND COMPETITION 2018 w Australii
(Il miejsce w konkurencji Treasure Hunting oraz nagroda
specjalna za ,Najbardziej innowacyjne rozwigzania”).

> www.wm.pb.edu.pl/wielowirnikowce

HERMES —PRZYSTAWKA NAPEDOWA
DO WOZKOW INWALIDZKICH
> ztoty medal INOVA-BUDIUZOR 2016 CHORWACIJA,

> ztoty medal Miedzynarodowych Targdw Innowacji
Gospodarczych i Naukowych INTARG 2016,

> ztoty medal na miedzynarodowych Targach
Innowacyjnosci i Wynalazczosci Brussels Innova 2016,

> zwyciezca Technotalentow 2017 w kategorii Technika

> ,Ambasador Polskiej Wynalazczosci” Miedzy-
narodowych Targéw INTARG 2018

>  www.wm.pb.edu.pl/hermes

PHOTON-PRZEZNACZONY DLA DZIECI
ROBOT WSPOMAGAJACY NAUKE PROGRAMOWANIA

I miejsce w konkursie Podlaski Akcelerator Innowacji 2014,

N .
> Imiejsce w konkursie Microsoft Imagine Cup 2015, ; ‘f'._

> nagroda Podlaska Marka Roku Konsumentow 2016, B
> finalista konkursu ,Good Design 2016”, : /

> wspdlny projekt studentow i absolwentéw Wydziatu Informatyki i Wydziatu '

Mechanicznego Politechniki Biatostockiej.

> www.meetphoton.com

INFORMATOR 2019 www.wm.pb.edu.pl
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ROBOTY MEGASUMO

> Imiejsce All Japan Robot-Sumo Tournament 2017,
Tokio, Japonia,

> |, i1l miejsce Baltic Robot Sumo 2019, totwa,

- lilll miejsce Robotiada 2019, Wilno,

> | miejsce BattleLab Robotica 2018, Cluj Napocca,
Rumunia,

> |, [IIi IV miejsce Robogames 2018, Pleasanton, USA,

v

I, 111, IV miejsce Robotiada 2018, Wilno, Litwa Il miej-
sce na zawodach RobotChallenge 2018, Pekin, Chiny,

I miejsce Robochallenge 2017, Bukareszt Rumunia,
I'i lll miejsce RobotChallenge 2017, Pekin, Chiny,

1i 1V miejsce Robolid 2017, Valladolid, Hiszpania,

Il 1l miejsce Robotex 2018, Tallin, Estonia,

Il [l miejsce Robotiada 2017, Wilno, Litwa,

Il miejsce RoboTEC 2018, Timisoara, Rumunia,

N2 2 2 N N 2

Il miejsce BattleLab Robotica 2016, Cluj-Napoca,
Rumunia,

> Vmiejsce na zawodach All Japan Robot-Sumo
Tournament 2016, Tokio, Japonia.

ROBOTY MINISUMO

> |miejsce Robogames 2018, Pleasanton, CA, USA,

> Il miejsce na zawodach RobotChallenge 2018, Pekin,
Chiny.

ROBOTY NANOSUMO

= Il miejsce na zawodach RobotChallenge 2018, Pekin,
Chiny.

Wiecej informacji na stronie wydziatu
www.wm.pb.edu.pl/sumomasters

,w;;(‘%




STUDENCKIE KOtA NAUKOWE

BOBOT-ROBOT WSPIERAJACY PRACE
PERSONELU MEDYCZNEGO
W SZPITALACH DZIECIECYCH

> gtdéwna nagroda w konkursie technologicz-
nym Technotalent 2016,

> ztoty medal na Miedzynarodowych Targach
Wynalazkéw i Innowacji INTARG 2017

> ztoty medal na Miedzynarodowych Targach
Wynalazkéw i Innowacji INTARG 2018.

PROJEKT RECON
> ztoty medal na prestizowych

Miedzynarodowych Targach Wynalazczosci > Druganagrodaw migdzynarodowym konkur-
Concours Lépine 2018. sie Applications in Nano-micro Technology
(iCAN), Sendai (Japonia) — 2014 r. Wspdlny
sukces studentéw Wydziatu Elektrycznego
i Wydziatu Mechanicznego.

> www.gtmpb.com

OGOLNOPOLSKI KONKURS SOLIDWORKS
~YOU CAN DESIGN 2013”

> Projekt,Egzoszkielet Robotniczo-Konstrukcyjny”
— I miejsce.

<,
s |
X1l OGOLNOPOLSKI STUDENCKI

KONKURS PROJEKTOWY SOLIDWORKS 2014 MINDHAND —PROTEZA D£ONI

> Ztoty medal na70 Miedzynarodowych Targach

~Pomysty, Wynalazki, Nowe Produkty iENA

- Projekt ,Motion” —seria zegarkéw mechanicz- 2018" w Norymberdze, il o)
nych — [l miejsce.

> Projekt,Modulo” — I miejsce,

o
h

> Finalista konkursu Microsoft Imagine Cup 2018,
> www.knmiis.pb.edu.pl
> Finalista konkursu Technotalent 2017. P
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Dziatalnosc spoteczna

oraz popularyzujaca nauke
|

WAMPIRIADA

> Studenci honorowymi dawcami krwi. Co roku akcja cieszy sie
ogromng popularnoscia, a Wydziat Mechaniczny jest najlepszym
wydziatem ze wszystkich wydziatéw biatostockich uczelni.

ZESPOt HYPERION NA SPOTKANIU Z J. KERRYM

> Sekretarz stanu USA John Kerry podczas oficjalnej wizy-
ty w Polsce w 2013 r. spotkat sie ze studentami Wydziatu

Mechanicznego Politechniki Biatostockiej, cztonkami druzyny
tazika marsjanskiego Hyperion.

SZTUKA

> 2017r.-analogitazikéw marsjanskich braty udziat w spek-
taklu , Chtopi” wg Wtadystawa Stanistawa Reymonta
(Teatr Powszechny w Warszawie, rez. Krzysztof
Garbaczewski).

> 2017r.-3roboty wziety udziat w realizowanym w Turcji
filmie ,Poczatek” (premiera w Zachecie — Narodowej Galerii
Sztuki, rez. Hubert Czerepok).

> 2018r.—Manipulator Universal Robot UR-5 zostat wyko-
rzystany do przeprowadzenia symulacji grawitacji zerowej
na wystawie , Zbigniew Oksiuta. Architektoniczne
ewolucje. Miedzy sztuka a naukg” (Galeria Arsenat
w Biatymstoku).




PODLASKI FESTIWAL NAUKI | SZTUKI

> Cyklimprez popularyzujacych dziatalnos¢ badaczy,
nauczycieli akademickich, studentow, pracownikow
szkot wyzszychiartystow.

WIELKA ORKIESTRA SWIATECZNEJPOMOCY

> Odrestaurowana przez studentow Wydziatu
Mechanicznego Syrena 105 hitem 22 Finatu WOSP,
a skonstruowany przez studentéw motocykl typu ————y
chopper 23 Finatu WOSP. Py
—
- -
Y >t R ¥

—

e

&
SR WOZKI INWALIDZKIE ,
‘F’u’l DLA NIEPEENOSPRAWNYCH PSOW

> Studenciz Kota Naukowego ORTHOS skonstru-
owali juz 5 wézkéw umozliwiajgcych poruszanie
sie niepetnosprawnym psom.

> www.orthos.pb.bialystok.pl

s

L] -
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