LISTA PYTAN I ZAGADNIEN EGZAMINACYJNYCH
Studia drugiego stopnia

Profil ogélnoakademicki

Kierunek: mechatronika
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Omowic sposob rozwigzywania zadan programowania liniowego

Podac¢ i omowi¢ przyktadowe zastosowania programowania liniowego w praktyce
Omowi¢ zasade Hamiltoma najmniejszego dziatania

Podac¢ przyktady zastosowan rachunku wariacyjnego w mechatronice
Wyjasénij réznice pomiedzy predkoscia baud rate a bit rate w transmisji UART.
Opisz pola ramki transmisyjnej w transmisji UART.

Opisz interfejs komunikacyjny 12C.

Opisz interfejs komunikacyjny SPI.

Opisz standardy komunikacyjne TTL, RS232, RS422, RS485.

Oznacz warstwy modelu OSI oraz podaj ich zawartosc.

Narysuj schemat potaczen stacji PLC dla Half-Duplex RS-485.

Wymien oraz krotko opisz podstawowe struktury w srodowisku LabVIEW.
Opisz metody synchronizacji w §rodowisku LabVIEW.

Podaj definicje dla elementu typu: Constans, Contol, Indictor .

Opisz réznice pomigdzy zmienig lokalng, globalng a Shared Variable.
Wymien réznice pomiedzy element typu claster a tablica.

Podaj réznice pomiedzy projektowaniem sekwencyjnym, a wspotbieznym?
Na czym polega modelowanie geometryczne w systemach CAX?

Wymien i scharakteryzuj modele geometryczne 3D?

Na czym polega modelowanie wieloobiektowe w systemach CAX?

Na czym polega projektowanie z uzyciem techniki inzynierii odwrotne;j?
Scharakteryzuj wybrane srodowisko do tworzenia dokumentacji projektowe;j
systemow 1 urzadzen mechatronicznych (Eplan, WSCAD, SEE Electrical).
Przedstaw zasady przygotowywania dokumentacji projektowej systemow i
urzadzen mechatronicznych.

Co rozumiesz pod poj¢ciem inteligentny budynek / dom?

Wymien 1 krotko opisz etapy realizacji inteligentnego budynku.

Przedstaw najnowsze trendy rozwojowe w zakresie projektowania uktadow
elektronicznych 1 obwodow drukowanych systemow 1 urzadzen mechatronicznych.
Wymien i scharakteryzuj konfiguracje systemu robotycznego.

Poroéwnaj zrobotyzowany system asynchroniczny i synchroniczny.

Wymien podajniki czesci stosowane W zrobotyzowanych systemach
produkcyjnych, podaj ich kluczowe zalety i wady.

Opisz systemy zabezpieczen stosowane na zrobotyzowanych stanowiskach
produkcyjnych.

Co to jest robot wspotpracujacy i jakie sg jego rodzaje pracy?

Opisz oraz wymien elementy systemu pomiarowego.

Scharakteryzuj parametry czujnikéw, podaj ich podziat.

Podaj przyktady uktadow wykonawczych w zastosowaniach amatorskich oraz
profesjonalnych.

Podaj przyktady uktadow sterujgcych w zastosowaniach amatorskich oraz
profesjonalnych.
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Podaj przyktad zastosowania uktadow lub systeméw mechatronicznych w liniach
produkcyjnych.

Omowi¢ zadanie proste i odwrotne kinematyki.

Omowic elementy sktadowe 1 budowe manipulatoréw.

Opisa¢ przyktadowe zadania robotéw przemystowych w procesie
technologicznym.

Sposoby opisu wzajemnego polozenia cztondw robotow.

Sposoby przeniesienia napedu dla chwytakow.

Sklasyfikuj systemy RFID w zalezno$ci od czgstotliwosci ich pracy.
Narysuj charakterystyke czujnika RFID.

Wyjasnij na czym polega komunikacja typu Brodcast.
Scharakteryzuj sie¢ ASI-BUS.



