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LISTA PYTAN NA EGZAMIN DYPLOMOWY
STUDIA | STOPNIA
MECHATRONIKA

Typy urzadzen mechatronicznych bez komunikacji

Typy urzadzen mechatronicznych z komunikacjg

Przyktady rozwigzan mechatronicznych w zyciu codziennym
Przedstaw idee transmisji szeregowe;j

Przedstaw idee transmisji rownolegtej

Przedstaw zasady tolerancji wymiardow liniowych

Omow oznaczanie i opis czesci skladowych na rysunkach ztozeniowych
Przedstaw podstawowe grup materiatdw z przyktadami zastosowan
Wymienic¢ i zwiezle scharakteryzowac prawa mechaniki Newtona
Przedstaw warunki réwnowagi uktadu sit

. Omow tarcie Slizgowe i toczne

Przedstaw zasade zachowania energii mechanicznej

. Co to jest wartosc¢ skuteczna pradu zmiennego?

Co to jest moc czynna, moc bierna i moc pozorna pradu sinusoidalnie zmiennego?

. Omow budowe i zasade dziatania urzadzenia elektrycznego. Podad przyktady takich urzadzen
. Omodw zasade dziatania urzadzenia elektronicznego. Podaé przyktady takich urzagdzen
. Wyjasnij pojecie toru i systemu pomiarowego

Przedstaw budowe, zasade dziatania wybranego przetwornika pomiarowego
Podaj reguty orzekania zdolnosci / niezgodnosci ze specyfikacjg

. Opisz zasade dziatania przetwornika A/Ci C/A

. Omow zasade dziatania czujnika ultradZzwiekowego, podaj przyktady zastosowan
. Omow zasade dziatania czujnika indukcyjnego, podaj przyktady zastosowan

. Scharakteryzuj czujniki fotoelektryczne

Oméw zasady projektowania elementdw konstrukcyjnych: wytrzymatos$é, sztywnosé, statecznosé

. Sklasyfikuj podstawowe cztony automatyki i omoéw ich wtasciwosci dynamiczne
. Wymien znane rodzaje regulatoréw i podaj ich zadania w uktadach regulacji

. Omow rodzaje potgczen elementéw automatyki

. Zdefiniuj lloT, podaj korzysci z zastosowania lloT w automatyce przemystowej

Na czym polega elastycznosé i podatnosc procesu na automatyzacje? Podaj przyktady
Przedstaw budowe sterownika PLC

. Wymien i krétko scharakteryzuje graficzne jezyki programowania PLC
. Wymien i krétko scharakteryzuje tekstowe jezyki programowania PLC
. Omow cykl pracy sterownika PLC

Omow podziat zadan miedzy sterownik PLC, a oprogramowanie wizualizacyjne

. Co to jest naped mechatroniczny, z jakich elementéw sie sktada?

. Wymien rodzaje napeddw i ich sitownikéw stosowanych w systemach mechatronicznych
. Co to jest naped elektryczny? Wymien podstawowe elementy napedu elektrycznego

. Co to jest serwomechanizm i gdzie sie go wykorzystuje?

Rdéznica miedzy konwencjonalnym a mechatronicznym podejsciem do konstruowania

. Omow techniki wykorzystywane w projektowaniu mechatronicznym
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Przedstaw cechy projektowania mechatronicznego

Omoéw kluczowe komponenty systemu mechatronicznego
Omow zagadnienia bezpieczenstwa w urzgdzeniach mechatronicznych
Przedstaw rdéznice pomiedzy projektowaniem urzadzen mechatronicznych, a klasycznych
mechanicznych

Przedstaw rodzaje potaczen wystepujgcych w konstrukcjach mechanicznych
Oméw idee parametrycznosci w systemach CAD
Szybkie prototypowanie — ogélne zasady, obszary zastosowania metod szybkiego

prototypowania

Omow wady i zalety szybkiego prototypowania

Omoéw role sterownika robota

Podaj zalety i wady systemu robotycznego z robotem autonomicznym

Poréwnaj system robotyczny asynchroniczny z synchronicznym

Scharakteryzuj systemy bezpieczeristwa stosowane w procesach zrobotyzowanych

Wymien i krétko opisz rodzaje podajnikéw materiatu stosowane w zrobotyzowanych systemach
Omoéw zasade doboru operacji bazowej podczas projektowania czeéci w systemach CAD
Réwnania Lagrange’a Il rodzaju. Podaj wzér, opisz zmienne i podaj cel jego zastosowania
Klasyfikacja wiezow uktadéw nieholonomicznych

Podaj réznice i przyktady uktadéw holonomicznych i nieholonomicznych

Scharakteryzuj rodzaje ruchu i podaj przyktady potgczen cztondw (weztéw) o réznych stopniach
swobody

Podaj zasade okreslania ruchliwosci mechanizméw ptaskich i przestrzennych

Scharakteryzuj elementy systemu mikroprocesorowego

Co to sg przerwania?

Co to jest debugowanie i jakie znasz rodzaje debugowania?

Opisz mechanizm wspoétpracy pomiedzy mikroprocesorem a uktadami wejscie-wyjscie

Wyijasnij co twoim zdaniem ma najwiekszy wptyw na poprawne wykonanie zadania lub projektu
inzynierskiego

Charakterystyka podstawowych grup materiatow z przyktadami zastosowan

Definicja i charakterystyka materiatéw kompozytowych

Materiaty funkcjonalne (np. elektryczne, magnetyczne, piezoelektryki, z pamiecig ksztattu)

Co to jest jednostka centralna, przedstaw koncepcje programu sktadowanego w pamieci

Co to jest jezyki programowania, przedstaw podziat jezykdw programowania

Co to jest baza danych, podaj przyktady

SPECJALNOSC: Konstrukcje Inteligentne

Omodw sygnaty wejsciowe i wyjsciowe sensoréw i aktorow. Podaj kilka przyktadéw sensoréw i
aktorow

Omoéw role mikroprocesora w urzgdzeniu mechatronicznym

Omoéw metodyke projektowania urzadzenia mechatronicznego z wykorzystaniem V-modelu
Przedstaw definicje i oméw zalety CAD

Przedstaw najwazniejsze elementy i zalety CAM

Omow kryteria wyboru systemu CAD/CAM
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Oméw role funkcji celu w zagadnieniach optymalizacji na przykfadzie elementéw
mechatronicznych

Omow podobienstwa i roznice w optymalizacji konstrukcji przy podejsciu mechanicznym i
mechatronicznym

Jaka jest rdinica pomiedzy optymalizacja jedno a wielokryterialng na przyktadzie uktadéw
mechatronicznych

Co to jest robot mobilny i jakie sg rekomendacje przy ich tworzeniu?

Poréwnaj kotowe i ggsienicowe uktady jezdne

Sklasyfikuj i opisz rodzaje robotéw kroczgcych biorgc pod uwage rodzaj stabilnosci i liczbe nog
Na czy polega problem nawigacji robotéw mobilnych?

Wymien globalne metody planowania ruchu robotéw mobilnych i doktadniej opisz jedng z nich
Scharakteryzuj komunikacje po magistrali 12C?

Scharakteryzuj magistrale CAN

Wymien i scharakteryzuj tryby magistrali SPI

Wymien uktady jakimi mozna sterowac w inteligentnym domu

Wymien i opisz etapy realizacji inteligentnego domu

Omow standardy komunikacji w inteligentnych domach

Opisz proces projektowania uktadu sterowania

Omoéw znane Ci architektury uktadéw sterowania systemami mechatronicznymi

Omow proces doboru rodzaju regulatora do danego obiektu sterowania i postawionych
wymagan jako$ciowych

Omoéw rodzaje i metody realizacji funkcji anty-windup



