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 pisemny 

5.02.2025r.
8.00-11.00 WM 449

pisemny 

12.02.2025r
8.00-11.00 WM 449

ustny       

6.02.2025r
8.30-12.30 WM 315 ustny 13.02.2025r 15.00-17.00 WM 315

2
Materiały 

konstrukcyjne

dr hab. inż.  Małgorzata 

Grądzka-Dahlke, prof. 

PB 

04.02.2025 r. 10:00-12:00 WM 447 11.02.2025 10:00-12:00 WM 232

3
Sieci 

komputerowe

dr inż. Andrzej 

Zankiewicz
10.02.2025 r. 12:15 - 14:00 WM 447 17.02.2025 12:15-14:00 WM 447
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1 Podstawy robotyki
dr inż. Adam 

Wolniakowski
06.02.2025 12:00-14:00 WM 201 10.02.2025 12:00-14:00 WM 201

2
Napędy 

elektryczne

dr inż. Mirosław 

Kondratiuk
10.02.2025 10:00- 12:00 WM 447 17.02.2025 10:00- 12:00 WM 447

3 Teoria sygnałów
prof. dr hab. inż.                       

Romuald Mosdorf
04.02.2025 10:00-12:00 WM 259 11.02.2025 10:00-12:00 WM 259
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1
Urządzenia 

automatyki
dr inż. Adam Kotowski 06.02.2025 10:00-12:00 WM 449 13.02.2025 10:00-12:00 WM 449

1 Robotyka
dr hab. inż. Kanstantsin 

Miatluk, prof. PB
05.02.2025 9:00 - 12:00 WM 311 11.02.2025 9:00 - 11:00 WM 311

2

Układy 

przetwarzania 

sygnałów w 

robotyce

dr inż. Mariusz Bogdan 05.02.2025 12:15 - 14:00 WM 204 12.02.2025 12:15 - 14:00 WM 204

1 Robotyka
dr hab. inż. Kanstantsin 

Miatluk, prof. PB
05.02.2025 9:00 - 12:00 WM 311 11.02.2025 9:00 - 11:00 WM 311

2

Modelowanie i 

symulacja układów 

automatyki

dr hab. inż.                             

Arkadiusz Mystkowski, 

prof. PB

04.02.2025 12:15 - 14:00 WM 202 17.02.2025 12:15 - 14:00 WM 202

HARMONOGRAM EGZAMINÓW W SEMESTRZE ZIMOWYM                                                                                             

W ROKU AKADEMICKIM 2024/2025

Sesja egzaminacyjna PODSTAWOWA                                                 

04.02.2025 - 10.02.2025

Sesja egzaminacyjna POPRAWKOWA                       

11.02.2025 - 17.02.2025

KIERUNEK: Automatyka i Robotyka I stopień studia stacjonarne

rok I semestr 1

rok II semestr 3

rok III semestr 5

specjalność: roboty mobilne

specjalność: automatyzacja i informatyzacja procesów

Matematyka I1
dr hab.  Ewa 

Pawłuszewicz, prof. PB


