HARMONOGRAM EGZAMINOW W SEMESTRZE ZIMOWYM W ROKU AKADEMICKIM 2025/2026

Sesja egzaminacyjna PODSTAWOWA
02.02.2026 - 08.02.2026

Sesja egzaminacyjna POPRAWKOWA
09.02.2026 - 15.02.2026

KIERUNEK: Automatyka i Robotyka I stopien studia stacjonarne

rok I semestr 1

Lp Nazwa przedmiotu E inat data godzina sala data godzina sala
1 [Matematyka I mer Malgorzata 2.022026 | 09:00-12:00 | 449 9.02.2026 | 09:00 - 12:00 449
Zdrodowska
3 |Fizyka dr inz. Ewa Mrozek 5.02.2026 10:15-12:00 449 12.02.2026 10:15-12:00 449
rok II semestr 3
Lp Nazwa przedmiotu Egzaminator data godzina sala data godzina sala
1 [Podstawy robotyki | % 112 Adam 2.022026 | 12:00-14:00 | 201 9.02.2026 | 12:00-14:00 201
Wolniakowski
dr inz. Mirostaw
5 .00-11- .00-11-
Napedy elektryczne Kondratiuk 3.02.2026 10:00-11:00 447 10.02.2026 10:00-11:00 447
prof. dr hab. inz.
3 | Teoria sygnatow Romuald Mosdorf 4.02.2026 10:15-12:00 301 11.02.2026 | 10:15-12:00 301
dr inz. Mariusz Bogdan
rok III semestr 5
Lp Nazwa przedmiotu Egzaminator data godzina sala data godzina sala
| |Urzadzenia dr inz. Adam Kotowski 4022026 | 12:15-14:00 | 447 11.02.2026 | 12:15-14:00 447
automatyki
specjalno$é: roboty mobilne
I [Robotyka dr hab. in2 Kanstantsin 3.02.2026 | 08:30-10:15 | 311 15.02.2026 | 08:30-10:15 311
Miatluk, prof. PB
Uktady
, |Prectwarzania dr inz. Mariusz Bogdan 5022026 | 12:15-14:00 | 301 12.02.2026 | 12:15-14:00 301
sygnatow w
robotyce
specjalno$é: automatyzacja i informatyzacja proceséw
dr hab. inz. Kanstantsin
1 .02. :30-10: .02. :30-10:
Robotyka Miatluk, prof. PB 3.02.2026 08:30-10:15 311 15.02.2026 | 08:30-10:15 311
Modelowanie i dr hab. inz.
2 |symulacja uktadow |Arkadiusz Mystkowski, 2.02.2026 10:15-12:00 301 9.02.2025 10:15-12:00 301
automatyki prof. PB




